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FIG. 19

TABELLA CONNESSIONI CAVI - AGOT WIRES CONNECTION TABLE AGO1

SECTIONAL DOORS (CU 24V RT)

ID Description Cable type Lenght (1m to 20m) Lenght (20m to 50m)
1 Main power supply 2x1,5mm2 2x2,5mm?2

3 Flashing light HAR EN50575 2x0,5mm2 2x71,0mm2

5A Photocell TX CPR 305/2011 2x0,5mm?2 2x1,0mm?2

58 Photocell RX 4x0,5mm2 4x1,0mm2

4 Key selector 3x0,5mm2 3x1,0mm2

2 Antenna RG58 max 20m
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PULSANTE APRI-CHIUDI (N.O.) )
PUSH BUTTON j ANTENNA

<

LAMPEGGIANTE - SPIA
FLASHING LIGHT
24V=== max 5W

PULSANTE STOP (N.C.)
STOP BUTTON

ALIMENTAZIONE FOTOCELLULE
PHOTOCELL POWER
24V==—= max 300 mA

FOTOCELLULA
PHOTOCELL
DS (N.C.)

ATTENZIONE: Usare Lampeggianti autoscillanti (Art. SWIFT)
ATTENTION: use a self-blinking flashing light (Art. SWIFT)
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ISTRUZIONI D’USO E DI INSTALLAZIONE
RAMPART 600 / 1000

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA CE

Il sottoscritto, sig. COMUNELLO LUCA rappresentante il seguente costruttore

F.lli COMUNELLO spa
Via Cassola 64, 36027 Rosa (VI) Italy

DICHIARA che l'apparecchiatura descritta in appresso:

Descrizione Automazione elettromeccanica per portoni sezionali
Modello RAMPART 600 - RAMPART 1000

e conforme alle disposizioni legislative che traspongono le seguenti direttive:
e 2014/53/EU (RED) e 2011/65/EU (Direttiva RoHS)

e che sono state applicate tutte le norme e/o specifiche tecniche di seguito indicate

ENB1000-6-2:2005 + AC:2005
ENB1000-6-3:2007 + A1:2011

ENG2233 :2008

ETSIEN 300 220-1 V3.1.1

ETSIEN 300 220-2 V3.1.1

ETSIEN 301 489-1 V2.1.1

ETSIEN 301 489-3 V2.1.1 Final Draft
ENB0335-1:2012+ AC:2014 + A11:2014
ed emendamenti successivi

Inoltre dichiara che non & consentito mettere in servizio il macchinario fino a che la macchina in cui sara incorporata o di cui diverra
componente sia stata identificata e ne sia stata dichiarata la conformita alle condizioni della Direttiva 2006/42/CE e alla legislazione
nazionale che la traspone.

Rosa (V) — Italia
13-06-2017

Dr. LUCA COMUNELLO
Legale rappresentante della FRATELLI COMUNELLO s.p.a.

Fratelli Comunello S.p.A.
Azienda con Sistema Gestione Qualita certificato
UNI EN ISO 9001:2015.
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1 AVVERTENZE GENERALI
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1.1 AVWWERTENZE PER LA SICUREZZA

I presente manuale di installazione € rivolto
esclusivamente. a personale professionalmente
competente. E necessario leggere tutte le
istruzioni prima  di  procedere all'installazione.
Tutto quello che non & espressamente previsto in
gueste istruzioni non & permesso; usi Non previsti
potrebbero essere fonte di danni al prodotto e
mettere in pericolo persone e cose. Il costruttore
declina qualsiasi responsabilita dall'inosservanza
dellabuonatecnica nella costruzione di serramenti,
nonché delle deformazioni che potrebbero
verificarsi  durante  'uso. Conservare questo
manuale anche per utilizzi futuri. La progettazione,
la fabbricazione dei dispositivi che compongono
RAMPART ed il presente manuale rispettano
pienamente la norma vigente. Considerando le
situazioni di rischio che possono verificarsi durante
linstallazione e l'uso di RAMPART e necessario
che anche l'nstallazione avwenga nel pieno rispetto
di leggi, norme e regolamenti; in particolare:

1.2 AWWERTENZE PER L'INSTALLAZIONE

e Prima di iniziare linstallazione verfficare la
necessita di ulteriori dispositivi e materiali che
POSSONO servire a completare I'automazione
con RAMPART in base alla specifica situazione
d'impiego.

¢ |'automatismo non deve essere utilizzato prima

di aver messo in sicurezza il serramento.
¢ || materiale dellimballaggio deve essere smaltito
nel pieno rispetto della normativa locale.

1.3 AVWERTENZE PER L’'USO

e Non eseguire modifiche su nessuna parte
se non previste nel presente manuale.
Operazioni di questo tipo possono solo causare
malfunzionamento. Il costruttore declina ogni
responsabilita per danni derivati da prodotti
modificati.

e bvitare che le parti dellautomatismo possano
venir immerse in acqua o in altre sostanze
liquide. Anche durante linstallazione evitare
che liquidi possano penetrare all'interno della
centrale e di altri dispositivi aperti,

e Qualora sostanze liquide siano penetrate
al'interno  dei  dispositivi  dell’'automatismo,
scollegare  immediatamente  'alimentazione
elettrica e rivolgersi al servizio di assistenza;
'uso di RAMPART in tali situazioni puo causare
situazioni di pericolo.

e Non tenere qualsiasi componente di RAMPART
vicino a fonti di calore né esporlo a fiamme; tali
azioni possono danneggiarlo ed essere causa
di malfunzionamenti, incendio o situazioni di
pericolo.

e Collegare la centrale solo ad una linea di
alimentazione elettrica dotata di messa a terra di
sicurezza.

e Jutte le operazioni che richiedono lapertura
dei gusci di RAMPART devono awvenire
con la centrale di comando scollegata
dallalimentazione elettrica; se il dispositivo di
SCONNEessione NoN e a vista apporvi un cartello:
"ATTENZIONE MANUTENZIONE IN CORSO".

e Qualora si verifichino interventi di interruttor
automatici o di fusibili, prima di ripristinarli e
necessario individuare ed eliminare il guasto.

e Nel caso di guasto non risolvibile facendo
uso delle informazioni riportate nel presente
manuale, interpellare il servizio di assistenza.

e ['apparecchio non puo essere utllizzato da
pambini di eta inferiore a 8 anni 0 da persone
con ridotte capacita fisiche, sensoriali © mentali,
O prive di esperienza o della necessaria
conoscenza, senza sorveglianza oppure puo
essere utilizzato dopo che le stesse abbiano
ricevuto istruzioni  relative  alluso  sicuro
dell’apparecchio e alla comprensione dei pericoli
ad esso inerenti. | bambini non devono giocare
con l'apparecchio. La pulizia e la manutenzione
destinata ad essere effettuata dall’ utilizzatore
non deve essere effettuata da bambini senza
sorveglianza.

e Non permettere ai bambini di giocare con |
controlli dellautomatismo. Tenere iradiocomandi
fuori dalla portata dei bambini. Esaminare
periodicamente l'installazione per verificare la
presenza di eventuali danni ai cavi, molle e parti
meccaniche. Non utilizzare 'automazione se e
necessario un intervento di riparazione.
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2 MODELLI E DESCRIZIONE PRODOTTO

2.1 DESCRIZIONE

Attuatore  elettromeccanico per porte sezionali bilanciate a molle.
Motoriduttore abbinabile a guide con cinghia o catena di trasmissione,
centrale elettronica di controllo integrata con finecorsa elettronici (encoder)
per motore 24V==, ricevente radio ad innesto: 433,92 MHz “narrowband”.

2.2 INSTALLAZIONE TIPICA

LEGENDA

A MOTORIDUTTORE CON CENTRALINA INTERNA
B FOTOCELLULE IN CHIUSURA

C LAMPEGGIANTE

D SELETTORE A CHIAVE

3 CARATTERISTICHE TECNICHE DEL
PRODOTTO

RAMPART 600 \ RAMPART 1000
Aimentazione 230V (+10%) / 50Hz
Sforzo di t\ragg\o massimo (forza neccessaria per la 500N 000N
partenza movimento porta)
Sforzo di t\r@gg\o nom\na\e (forza neccessaria per 200N 00N
mantenere il movimento della porta)
Peso massimo della porta 110kg 210kg
Velocita massima di apertura 0,14 Metri / secondo
\eelocita durante lo sforzo nominale 0,1 Metri / secondo
Tempo massimo motore continuo 60 second

(modalita di funzionamento intermittente)
Consumo di energia durante lo sforzo nominale 110w \ 150W

Tempo di iluminazione (fempo LED) dopo Iaresto del
movimento

Assorbimento di cormente aggiuntivo (dispositivi esterni)
Corrente assorbita dalla lampada di segnalazione esterna

30 secondi dopo apertura porta
1 minuto dopo chiusura porta
24V DC / max, 8W (max 300mA)
24V DC / max, 5W (max 200mA)
433,92MHz / codice dinamico
200 telecomandi max

Tipo di protezione I

Radio controllo

Classe di protezione P20
Range di temperatura -20°C/+50°C
PESO DEL MOTORE 4.5kg \ 5,0kg

4 INSTALLAZIONE

4.1 VERIFICHE PRELIMINARI

Per un corretto funzionamento del’automazione verificare quanto segue:

e Tutti gli accessori siano adeguatamente dimensionati.

e Laporta, se lasciata libera in ogni posizione, non si muova da sola.

e Siano rispettati gli spazi minimi e massimi riportati nella FIG. 1.

e Nel caso di portone basculante fare attenzione che il movimento del
portone non vada in contatto con la guida catena (FIG. 2).

e \erificare che nella corsa del portone, sia in chiusura che in apertura,
non ci siano punti di maggiore attrito.

4.2 LIMITI D’IMPIEGO

Prima di eseguire I'installazione del motoriduttore, verificare che i suoi dati
rientrino nei limiti d'impiego nel capitolo 3 “Caratteristiche tecniche del
prodotto”.
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4.3 INSTALLAZIONE DEL MOTORIDUTTORE RAMPART

4.3.1 INSTALLAZIONE:

e Predisporre | due pezzi di guida per essere assemblati (saltare questo
punto nel caso di unico pezzo).

e Far scorrere allintero delle guide la testa con puleggia FIG. 3.

e Unire i due pezzi di guida mediante I'utilizzo del giunto come da FIG. 4
(saltare questo punto nel caso di guida unico pezzo).

e Portare la testa con ingranaggio all'estremita della guida ed assemblare
il tirante con molla alla guida stessa (FIG. 5).

e Serrare il dado in dotazione contro la molla fino ad ottenere una tensione
sufficiente della catena/cinghia (FIG. 6).

* Assemblare la leva di traino e la staffa di fissaggio al portone con il
carrello della guida (pud essere Utilizzato solo la leva “A”) (FIG. 7).

e Infilare la staffa di supporto guida lungo la guida stessa (FIG. 8).

e Fissare 'attuatore alla guida mediante le viti e le staffe in dotazione (FIG. 9).

e Fissare le staffe di sostegno alla staffa di supporto guida (FIG.10). | piatti
forati possono essere tagliati a seconda della lungheza necessaria. Nel
caso di fissaggio diretto a soffitto non utilizzare i piatti forati.

e Fissare la staffa anteriore sopra il portone in posizione centrale (FIG. 11).

e Assemblare la guida alla staffa anteriore sopra il portone mediante perno
e copiglia in dotazione (FIG.12).

e Fissare la guida a soffitto come illustrato nelle FIG. 13 e 14.

e Fissare la staffa di fissaggio al portone mediante pemo e copiglia in
dotazione (FIG. 15).

e | egare il cordino di attivazione dello sblocco manuale (FIG.16).

4.3.2 REGOLAZIONE FINECORSA
e Svitare e posizionare il finecorsa nella posizione desiderata FIG. 17.
e Bloccare il fine corsa serrando la vite.

4.3.3 SBLOCCO MANUALE

® Per sbloccare e consentire un movimento manuale del portone tirare |l
cordino legato al carrello scorrevole lungo la guida (FIG.18).

e || portone pud essere movimentato manualmente.

4.4 INSTALLAZIONE BRACCIO OSCILLANTE

e Per eseguire l'installazione del braccio oscillante, fare riferimento alle
quote riportate alla FIG.21.

5 COLLEGAMENTI ELETTRICI

attuatore viene fomnito con cavo di alimentazione predisposto al
collegamento su quadro elettrico  (opportunamente  protetto). Per |l
collegamento degli accessori (pulsanti, selettori, fotocellule...) si veda il
seguente paragrafo (FIG. 19).

e Utilizzare in fase di installazione esclusivamente
cavi in doppio isolamento (cavi con guaina) sia
per i collegamenti a tensione di rete (230V) che
per i collegamenti in bassissima tensione di
sicurezza SELV (lampeggiante, fotocellule).

e || doppio isolamento dei cavi deve essere
mantenuto  sino  alle  immediate  vicinanze
dei  morsetti  sguainandoli  esclusivamente
nelle immediate vicinanze delle morsettiere e
dovranno essere vincolati anche da fascette.

e Utilizzare in fase di installazione esclusivamente
canalette in plastica.

e Utilizzare canalette distinte per i cablaggiin bassa
tensione (230V) e per i cablaggi in bassissima
tensione di sicurezza (SELV).

e | conduttori a bassissima tensione di sicurezza,
devono essere fisicamente separati (almeno
4mm in aria) dai conduttori a tensione di rete,
oppure devono essere adeguatamente isolati
con isolamento supplementare avente spessore
di ameno 1 mm.

e Utilizzare cavi FG7 2x1,5 mm? come cavo di



alimentazione o di categoria superiore.

¢ Prevedere a monte della rete di alimentazione
dellautomazione un dispositivo che assicuri la
disconnessione completa onnipolare dalla rete
(con categoria Il di sovratensione e con una
distanza di apertura dei contatti in ciascun polo
di almeno 3 mm), conformemente alle regole di
installazione e direttamente collegato ai morsetti
di alimentazione.

5.1 REGOLAZIONI E COLLEGAMENTO ACCESSORI

5.1.1 RIFERIMENTI PANNELLO DI CONTROLLO E REGOLAZIONE

F1: Fusibile di protezione alimentazione di rete 230V~ (F3.15A250V).

F2: Fusibile di protezione alimentazione motore 24V=== (F15A250V).

FORCE (TR1): Regolazione FORZA (forza massima in senso orario).

AUTO (TR2): TEMPO CHUSURA AUTOMATICA  (incremento
tempo in senso orario)

P1: Pulsante per memorizzazione radiocomandi.

P2: Pulsante per apprendimento corsa massima.

ST Selettore  modalita  PASSO-PASSO  (apre-stop-chiude) o
AUTOMATICO (apre-chiude)

S2; Selettore  per inversione  senso  rotazione

LED1: Led di segnalazione (feedback) presenza tensione.

LED2: Leddisegnalazione (feedback) per programmazione corsamassima.

LED3: Led di segnalazione (feedback) per memorizzare / cancellare i
radiocomandi.

motore

5.1.2 MORSETTI PER IL COLLEGAMENTO DEGLI ACCESSORI (CN1)
GND (comune)

Ingresso pulsante Apre/Chiude (N.A.)

Ingresso pulsante Stop (N.C.)

Ingresso Dispositivo di Sicurezza Fotocellule (N.C.)

Alimentazione 24\ ===+ Dispositivo di Sicurezza Fotocellule (max 300mA)
Alimentazione 24V ===- Dispositivo di Sicurezza Fotocellule
Alimentazione 24V ===+ Lampeggiante (max 5W)

Alimentazione 24V === Lampeggiante

. Ingresso Antenna (polo caldo)

10. GND (comune)

11. Ingresso Dispositivo di Sicurezza 8K2

© 0 NDO W =

5.1.3 APPRENDIMENTO CORSA MASSIMA (FINECORSA ELETTRONICO
APERTURA).

Per impostare la Corsa Massima FEA (Finecorsa Elettronico in Apertura), &
necessario che il motore sia collegato al sezionale tramite il relativo binario
e che il pattino di traino sia agganciato alla catena (o cinghia). E necessario
inoltre che sia collegato almeno un pulsante di comando (o sia presente
un radiocomando memorizzato) e i dispositivi di sicurezza (Fotocellula e
Ingresso STOP) attivi e N.C. Per acquisire il FEA, alimentare il motore,
posizionare il sezionale su una posizione “quasi chiusa” (circa
500mm dalla battuta di chiusura) agendo sul pulsante di comando o
sul radiocomando. Premere e tener premuto il pulsante P2 sul quadro
di comando fino a che il led di segnalazione LED2 si accende; rilasciare
il pulsante P2 (il LED2 inizia a lampeggiare). Il sezionale comincera una
manovra di chiusura fino alla battuta. Una volta chiuso (acquisizione della
posizione di Zero) iniziera la manovra di apertura a bassa velocita: quando |l
sezionale avra raggiunto la posizione desiderata di apertura (FEA) premere
nuovamente il tasto P2, il sezionale si ferma nella posizione di tutto aperto
(corsa massima). Alternativamente & possibile lasciare che la corsa termini
SU un eventuale blocco meccanico (inserito nel binario) acquisendo
ugualmente il FEA (FIG. 17). Successivamente il motore effettua una
manovra di chiusura in automatico. Il LED2 smette di lampeggiare e poi si
spegne confermando 'avwenuta memorizzazione della corsa massima. La
procedura di acquisizione FEA pud essere effettuata nuovamente, se
necessario, solo con il motore alimentato in posizione di Stop

5.1.4 MEMORIZZAZIONE / CANCELLAZIONE DI UN RADIOCOMANDO
Per memorizzare un radiocomando (trasmettitore Radio COMUNELLO) &
sufficiente agire sul pulsante P1 del pannello di controllo, con la seguente
logica di gestione:

Canale 1:  Premere una volta il pulsante P1, il LED3 lampeggia con flash
singolo. Premere il tasto del trasmettitore che si desidera
programmare con la funzione APRI-CHIUDI.

Canale 2; Premere due volte il pulsante P1, il LED3 lampeggia

con due flash. Premere il tasto del trasmettitore che
si desidera programmare con la funzione di STOP.
Premere 4 volte il pulsante P1, I LED3 si accende a
luce fissa. Premere e tener premuto il tasto P1, il LED3
lampeggia velocemente, mantenere premuto il tasto
P1 fino a che il LED3 smette il lampeggio (conferma
awenuta cancellazione dei radiocomandi memorizzati).

Reset:

5.1.5 CHIUSURA AUTOMATICA

II'motore e dotato di Chiusura Automatica inseribile. Per abilitare o disabilitare

la Chiusura Automatica agire sul Trimmer TR2 nel seguente modo:
SELEZIONE TEMPO CHIUSURA AUTOMATICA

0% = Chiusura Automatica DISABILITATA
50% =3

75%  =30"

100% = 60"

Nota = incremento in senso orario.
Impostazione di fabbrica:  Chiusura Automatica abilitata.(30")

5.1.6 MODALITA AUTOMATICA O PASSO-PASSO

Le modalita di controllo del movimento disponibili sono due: Modalita
Automatica (ad ogni pressione del pulsante Apri-Chiudi o del Radiocomando
il motore inverte il moto) o Passo-Passo (ad ogni pressione del pulsante
Apri-Chiudi o del Radiocomando il motore esegue ciclicamente la manovra
Apri-Stop-Chiudi-Stop). Per selezionare la modalita desiderata, agire sul
selettore S1:

S1in ON Modalita Passo-Passo abilitata.

S1in OFF Modalita Automatica abilitata.

5.1.7 REGOLAZIONE DELLA FORZA

La regolazione della Forza awiene tramite il timmer TR1. Regolando in
senso orario si aumenta la forza di trazione (in senso antiorario si diminuisce
e il sistema diventa piu sensibile al rilevamento degli ostacoli).

5.1.8 INGRESSO DISPOSITIVO DI SICUREZZA 8K2 (M10-M11)
L'ingresso del dispositivo di sicurezza 8k2 permette I'uso di coste resistive
8k2 che, alla loro attivazione, invertono brevemente il movimento in chiusura
e apertura (fmanendo in attesa di un comando).

ATTENZIONE: la centrale verifica in fase di programmazione della
corsa massima il tipo di impedenza in ingresso al morsetto 8k2-
GND (es. N.O., N.C. o 8k2 ohm) e gestisce il dispositivo di sicurezza
di conseguenza. Al termine della programmazione della corsa, verificare
sempre la corretta attivazione dell'ingresso del dispositivo di sicurezza
collegato.

5.1.9 INGRESSO DISPOSITVO FOTOCELLULA (M1-M4)

L'ingresso del dispositivo di sicurezza fotocellula gestisce una fotocellula
(N.C.) attiva in chiusura effettuando linversione totale del movimento
(ed impedendo la chiusura). Nella posizione di serramento chiuso, se
intercettata, impedisce l'apertura (rilevamento ostacolo da chiuso).

5.1.10 RILEVAMENTO OSTACOLI

II'motore & dotato di un sistema di rilevamento ostacoli attivo durante la
corsa normale. Tramite I'uso di un encoder digitale, quando un ostacolo
interrompe la normale corsa del sezionale, iI motore viene bloccato al
superamento della forza di impatto prevista dalla normativa invertendo
brevemente la marcia e rimanendo in STOP fino alla ricezione del comando
SUCCESSIVO.

NOTA: Il sistema di controllo dispone di una autoregolazione
periodica dei profili di soglia di intervento ostacolo in modo da
compensare |'eventuale progressiva perdita di bilanciamento della
struttura.

5.1.11 LUCE DI CORTESIA

Allinterno del motore & presente una luce di cortesia a LED (2W, luce
fissa) che si attiva ad ogni manovra rimanendo accesa per circa 30 sec
dopo ogni apertura (0 STOP) e 60 sec dopo ogni chiusura (completa). Tale
funzione & sempre presente e non ¢ disattivabile.

5.1.12 LAMPEGGIANTE / SPIA ESTERNI

Se €& necessario collegare un lampeggiante o spia esterni, & possibile
utilizzare gli appositi morsetti di alimentazione dedicati (Pannello di comando:
M7-M8). Luscita di questi morsetti forisce una tensione continua (28V ==
) con assorbimento massimo prelevabile di circa 150mA.

NOTA: La tensione in uscita & costante, utilizzabile quindi per
alimentare una lampada spia di opportuna potenza. Nel caso
si desideri alimentare un lampeggiante € necessario utilizzare
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lampeggianti autoscillanti (autolampeggianti) (SWIFT).

5.1.13 SELETTORE A CHIAVE E PULSANTI AUSILIARI

Nel caso sia necessario cablare dei pulsanti di comando ausiliari (es:
selettorl a chiave), € possibile collegarli in parallelo agli ingressi dedicati
(morsetti M1-M2 comando Apri-Chiudi e morsetti M1-M3 comando Stop).

6 COLLAUDO

Ogni singolo elemento  dell'automatismo, ad esempio bordi sensibili,
fotocellule, arresto di emergenza, ecc. richiede una specifica fase di
collaudo; per questi dispositivi si dovranno eseguire le procedure riportate
nel rispettivi manuali istruzioni. Per il collaudo di RAMPART eseguire la
seguente sequenza di operazioni:
e \erificare che sia stato rispettato rigorosamente tutto quanto previsto nel
presente manuale ed in particolare nel capitolo 1 “Awertenze Generall”.
e Utlizzando i dispositivi di comando o arresto previsti (selettore
a chiave, pulsanti di comando o trasmettitori radio), effettuare
delle prove di apertura, chiusura ed arresto del cancello e
verificare che il comportamento corrisponda a quanto previsto.

e \erficare uno ad uno il coretto  funzionamento  di
tutti i dispositivi di sicurezza presenti nellimpianto
(fotocellule, bordi  sensibil, arresto  di emergenza, ecc.).

7 MANUTENZIONE

LLa manutenzione deve essere effettuata regolarmente da parte di personale
qualificato secondo quanto previsto dalle leggi e normative vigenti. Per
RAMPART & necessaria una manutenzione programmata al massimo entro
6 mesi 0 10.000 manovre dalla precedente manutenzione.

e Scollegare qualsiasi fonte di alimentazione dal motore.

e \erificare e sotituire tutte le parti di movimento usurate.

e \erificare o stato di deterioramento di tutte le parti dellautomazione.

8 RICAMBI

E possibile acquistare dei particolari di ricambio, in caso di tale necessita
contattare I'assistenza tecnica.

9 SMALTIMENTO

Al termine della vita dell'automazione, assicuratevi che lo smantellamento
sia eseguito da personale qualificato e che | materiali vengano riciclati o
smaltiti secondo le norme valide a livello locale.

10 GARANZIA

a) La presente garanzia nei rapporti commerciali o in caso di vendita di
beni per uso professionale & limitata alla riparazione o sostituzione del
pezzo del Prodotto riconosciuto da FRATELLI COMUNELLO SPA quale
difettoso mediante Prodotti rigenerati equivalenti (di seguito “Garanzia
Convenzionale”), non risulta compresa nella garanzia il costo necessario per
le attivita di riparazione e sostituzione del materiale (a titolo esemplificativo
costi di manodopera, noleggio materiali, etc).

b) E" esclusa I'applicazione della disciplina dettata dagli articoli 1490-1495
del Codice Civile.

c) FRATELLI COMUNELLO SPA garantisce il funzionamento dei Prodotti
nel limiti indicati al superiore punto sub a). Salvo diverso accordo, la validita
della Garanzia Convenzionale e di 24 (ventiquattro) mesi dalla data di
produzione, rilevabile sui Prodotti. La Garanzia risultera efficace e vincolante
per COMUNELLO solo se il prodotto verra correttamente montato e
manutentato in conformita alle regole di installazione e di sicurezza indicate
nella documentazione fornita da COMUNELLO o comungue rinvenibile sul
sito http://www.comunello.com/it/corporate/condizioni-generali/

d) La garanzia non comprende: avarie 0 danni causati dal trasporto; avarie
0 danni causati da vizi dellimpianto elettrico presente presso 'acquirente il
prodotto /0 da trascuratezza, negligenza, inadeguatezza, uso anomalo di
tale impianto; avarie o danni dovuti a manomissioni poste in essere da parte
di personale non autorizzato o conseguenti allo scorretto uso/installazione
(a questo proposito, si consiglia una manutenzione del sistema almeno
ogni sei mesi) o allimpiego di pezzi di ricambio non originali; difetti causati
da agenti chimici e/o fenomeni atmosferici. La garanzia non comprende
il costo per materiale di consumo, in ogni caso COMUNELLO matura |l
credito per lintervento eseguito presso il cliente, laddove quest'ulimo si
riveli inutile poiché non risultava operante la garanzia o perché il cliente
aveva utilizzato il prodotto COMUNELLO in modo negligente, imprudente
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od imperito, tale per cui il corretto utilizzo del prodotto avrebbe potuto
evitare l'installazione.

e) Termini attuativi: salvo diverso accordo, il diritto alla Garanzia Convenzionale
sl esercita esibendo copia del documento di acquisto (fattura fiscale) a
COMUNELLO. Il Cliente deve denunciare il difetto a COMUNELLO entro il
termine di decadenza di 30 (trenta) giomi dalla scoperta.

['azione deve essere esercitata entro il termine di prescrizione di 6 (sel)
mesi dalla scoperta. | pezzi dei Prodotti per i quali viene richiesta I'attivazione
della Garanzia Convenzionale devono essere spediti dal Cliente presso
FRATELLI COMUNELLO SPA, Via Cassola 64, 36027 Rosa (V) Italia.

f) Il Cliente non potra richiedere il risarcimento di danni indiretti, mancati
profitti, perdita di produzione ed in ogni caso non potra pretendere a titolo di
risarcimento somme superiori al valore dei componenti o dei Prodotti forniti.
Tutte le spese per il trasporto dei Prodotti da riparare o riparati, anche se
coperti dalla Garanzia Convenzionale, sono a carico del Cliente.

g) Nessun intervento estero effettuato dal personale tecnico di
COMUNELLO e coperto dalla Garanzia Convenzionale.

h) Modifiche specifiche delle condizioni della Garanzia Convenzionale qui
descritte possono essere definite dalle parti nei propri contratti commerciali.
) In caso di controversia legale di qualsiasi natura € applicabile il diritto
italiano ed e competente il Foro di Vicenza.



INSTALLATION AND USER’S MANUAL
RAMPART 600 / 1000

EC DECLARATION OF CONFORMITY:

The undersigned Mr. Luca Comunello, representing the following manufacturer,

m
Fratelli COMUNELLO Spa Gz)
Via Cassola 64, 36027 Rosa (VI) - Italy r
»
DECLARES that the equipment described below: I
Description: Electromechanical operator for sectional doors
Model: RAMPART 600 - RAMPART 1000

Is in compliance with the provisions set down in the following directives:
e 2014/53/EU (RED) e 2011/65/EU (RoHS Directive)
and that all the rules and/or technical specifications shown below have been applied:

ENG1000-6-2:2005 + AC:2005
ENE1000-6-3:2007 + A1:2011

ENG2233 :2008

ETSIEN 300 220-1 V3.1.1

ETSIEN 300 220-2 V3.1.1

ETSIEN 301 489-1 V2.1.1

ETSIEN 301 489-3 V2.1.1 Final Draft
ENB0335-1:2012+ AC:2014 + A11:2014
and the following amendments.

and he also declares that it is not allowed to commission the device until the machinery where it will be incorporated or whose it will
become a component will have been identified and will have been declared in compliance with the conditions of the 2006/42 EC Directive
and with the national legislation that transpose fit.

Rosa (V) — ltalia
13-06-2017

Mr. Luca Comunello
Fratell Comunello Legal Representative

Fratelli Comunello S.p.A.
Company with certified Quality Management System
UNI EN ISO 9001:2015.
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1 GENERAL PRESCRIPTIONS

1.1 SAFETY PRESCRIPTIONS

This installation manual is addressed exclusively
to professionally skilled personnel. Read all
the instructions carefully before starting the
installation procedures. Any operations that are
not expressly set down in these instructions
are to be considered prohibited; improper use
may result in damage to the product and place
persons and property at risk. The manufacturer
declines all liability for the failure to observe
best practices in door construction and for any
possible deformation that may occur during
use of the product. Store this manual in a safe
place for future reference. The design and
construction of the devices of which model
RAMPART is composed and this manual are in
full compliance with statutory legislation.

In consideration of potential hazards that
may arise during the installation and use of
RAMPART, the installation procedures must be
carried out in full compliance with the applicable
laws, standards and regulations; namely:

1.2 INSTALLATION PRESCRIPTIONS

e Before starting the installation procedures
make sure you have any additional devices
and materials that may be required to complete
the automation system with  RAMPART in
consideration of the specific application.
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e The automation system must not be used
until the door has been made safe.

e Dispose of packaging materials in compliance
with local regulations.

1.3 OPERATING PRESCRIPTIONS

e No modifications can be made to any part of
the product unless specified in this manual.
Unauthorized modification of the product is
likely to lead to malfunctions. The manufacturer
declines all liability for damage caused by
unauthorized modifications.

e The parts of the automation system must
never be immersed in water or other liquids.
During the installation procedures ensure that
no liquids penetrate inside the control unit or
other open devices.

e [fliquids penetrate any parts of the automation
system disconnect the electrical power
supply immediately and consult Comunello
technical service; the use of RAMPART in
such conditions may give rise to potentially
hazardous situations.

e Keep all parts of the RAMPART automation
system away from heat sources and open
flames; exposure to heat or flames may
damage the devices and cause faults, fire, or
hazardous situations.

¢ \When the equipment remains unused for a
long time, remove the optional battery and
store it in a dry place to avoid the risk of
leakage of harmful substances.

e Connect the control unit exclusively to an
electric power supply line equipped with an
efficient protective earth conductor.

e Any operations that require the housing of
RAMPART to be opened must be performed
with the control unit disconnected from the
electrical power supply; if the disconnect
device is not clearly visible from where you are
working, attach a warning notice to the effect:
"WARNING - MAINTENANCE IN PROGRESS”.

¢ In the case of tripping of circuit breakers or
blowing of fuses, find the fault and remedy it
before resetting the circuit breaker or changing
the fuse.

e [f the fault cannot be remedied using the
information given in this manual, consult
technical service.

e The device can't be used by children
younger than 8 years of age and by people
with reduced physical, sensory or mental
capabilities, or without experience or the
required knowledge if not under surveillance
or after having received instructions about the
safe use of the device and the inherent risks
in it. Children should not play with the device.
Cleaning and maintenance should not be
carried out by children without surveillance.

e Children can’t play with the commands of
the automatism. Remote controls should be



kept out of reach of children. It is suggested closing travel of the door.

to per|lod|ca||y examine the msta!lanon iNOrder , , APPLICATION LIMITS

to Vemcy the DI’GSGHCQ of DOSS|b|e damages Before installing the operator check that its specifications are within
to the Cables, SPrings and mechanical the application limits shown in the chapter “Product Technical
parts. Automation should not be used if it is  Specifications”.

necessary a repair intervention. 4.3 INSTALLING THE RAMPART OPERATOR

2 MODELS AND PRODUCTSDESCRIPTION .. \cra i sion

e Arange the two track sections for assembly. (skip
21 DESCRIPTVION ‘ ) this step if the track is supplied in a single length).
Electromechanical operator for spring balanced sectional doors. o Slide the drive head with sprocket into the track FIG. 3.
Operator designed for coupling to tracks with a drive belt or chain, built- .
in electronic control unit with electronic limit stops (encoder) for 24V===
motor, plug-in radio receiver: 433.92 MHz narrowband. .

Join the two track sections using the joint as shown in FIG. 4 (skip

this step if the track is supplied in a single length).

Bring the terminal with sprocket to the end of the track and fit the

tensioner with spring to the track (FIG. 5).

e Tighten the supplied nut against the spring until the chain/belt is
sufficiently taut (FIG. 6).

e Fit the drive lever and fixing bracket to the door with the guide trolley
(lever "A" alone may be used) (FIG. 7).

e Insert the track support bracket over the track (FIG. 8).

e Secure the operator to the track using the screws and brackets
supplied (FIG. 9).

e Secure the support brackets to the track holder bracket (FIG.10).
The drilled plates can be cut to the required length. In the case of
direct ceiling mounting, do not use the supplied brackets.

e Fix the front bracket in a central position above the door. (FIG. 11).

e Assemble the track and front bracket fixed above the door using the
supplied pin and cotter (FIG.12).

e Fix the track to the celling as shown in FIG. 13 and 14.

e Secure the drive lever to the door using the supplied pin and cotter
(FIG.15).

e Tie on the manual release cord (FIG.16).

2.2 TYPICAL INSTALLATION

m
=
)
I
7]
I

KEY

A OPERATOR WITH BUILT-IN CONTROL UNIT 482 LIMIT STOP ADJUSTMENT | N

B CLOSING PHOTOCELLS * Undo the limit stop and bring it to the required position FIG. 17.
C FLASHING LIGHT e [ ock the limit stop in position by tightening the screw.

D KEY SELECTOR SWITCH
4.3.3 MANUAL RELEASE

e To release the door and allow it to be opened and closed manually
3 TECHNICAL SPECIFICATIONS pull the cord tied to the sliding trolley in the guide track. (FIG.18).

RAMPART 600 \ RAMPART 1000 e The door can now be moved manually .

Power 230V (+10%) / 50Hz

Maximum pulling effort (force needed to start door move) 600N 1000N 4.4 SWING ARM INSTALLATION

Nominal pulling effort (force needed to maintain door move) 200N 300N

Maximum door leaf weight 110kg 210kg e To install the swinging arm, refer to the dimensions shown in FIG.21.

Maximum opening speed 0,14 meters/seconds

Speed during nominal effort 0,1 meters/seconds 5 ELECTR'CAL CONNECT|ONS

Maximum continuous motortime 60 seconds (intermittent operation mode)

Power consumption during nominal effort 1710w \ 150W The operator is supplied with a power cable for connection to the

Light e (LED-time) afer movement stop 30 se;onds after opening the door mains switchboard (suitably protected). For connection of accessorjes
1 minute after closing the door (pushbuttons, selectors, photocells...) refer to the following heading

Current consumption of addiional (external devices) 24V DC / max. 8W (max 300mA) (FIG. 19).

Current consumption of extermal signal Lamp 24V DC/ max. 5W (max 200mA) e Use only double insulated cables (Shea‘[hed

Rcocortol 433,920/ chramc coce cables) during the installation phase for both

200 remotes max , ;

r—— l the connections in AC voltage (230 V) and

Protecton ciss P20 the ones in SELV safety extreme low voltage

Temperature range -20°C/+50°C (ﬂashing, phOtOCGHS).

Dive veight (ne) 450 | 50q * Double insulation of cables has to be

maintained up to the immediate proximity of
terminals, unsheathing them exclusively in

proximity of terminals and they will have to be

4 INSTALLATION bonded by cable ties.
4.1 PRELIMINARY CHECKS e Use only plastic raceways during the installation
For correct operation of the automation system, make sure: phase,
: _ﬁ\}thzaocedssories atre suitably tsized‘ _ ‘ . e Use separate raceways for the low voltage

cotion, o 19 TovE HIRTOmONSy ISR TEESEEE AW wirings (280 V) and for the ones in SELV safety
e The minimum and maximum clearances shown in figure 1 are extreme low VOHage-

complied with e Safety extreme low voltage conductors have

* In the case of up-and-over doors ensure that the door panel does to be physically separated (at least 4 mm up

not interfere with the chain track. (FIG. 2). . . )
¢ There are no points of stiffness throughout the entire opening or in the alr) from the ones in AC VOHage’ or they
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have to be adequately isolated with additional
insulation with a thickness of at least 1 mm.

e Use FG7 2x1,5 mm2 cables or an higher
category as power cord.

¢ Provide upstream of the mains supply of the
automation a device that can assure an all-
pole disconnection from the electrical grid
(with the 3rd category of overvoltage and with
an opening distance of the contacts in each
pole of at least 3 mm), in compliance with the
installation rules and directly connected to the
power supply terminals.

5.1 SETTINGS AND CONNECTION OF ACCESSORIES

511 CONTROL AND ADJUSTMENT PANEL REFERENCES

F1: 230V~ mains power supply fuse (F3.15A250V).

F2: 24\V=== operator power supply fuse (F15A250V).

FORCE (TR1): FORCE control (clockwise for maximum force).

AUTO (TR2): Auto closing time (time increase in clockwise
direction).

P1: Remotes acquisition button.

pP2: Maximum travel leaming button.

S1: Auto (open-close) or step-by-step mode (open-stop-close) key selector
switch.

S2: Key selector switch to invert motor sense rotation
POWER LED: 2W LED courtesy light.

LED1T: Power indicator LED (feedback).
LED2: Maximum travel programming indicator LED (feedback).
LEDS: Remotes save/delete indicator LED (feedback).

5.1.2 ACCESSORIES CONNECTION TERMINALS (CN1)
. GND (common).

Open/Close Pushbutton input (NO).

Stop Pushbutton input (NC).

Photocells Safety Input (NC).

24V ==+ Power Supply for Photocells Safety (max 300mA).

24\ ==— Power Supply for Photocells Safety.

24V ===+ Power Supply for Flashing Light (max 5W).

24\ == Power Supply for Flashing Light.

9. Antenna Input (signal pole).

10: GND (common).

11: 8K2 Safety Input.

S 2l SUNE N SR e

5.1.3 MAXIMUM TRAVEL LEARNING (OPENING LIMIT SWITCH)

To set the Opening Limit Switch the operator must be coupled to the door
via the track and the sliding runner must be attached to the drive chain or
pbelt. In addition, at least one pushbutton control must be connected to the
system (or a saved remote must be available) and activated secutiry devices
(photocells and STOP enter) and N.C. (normally closed) To acquire the
Opening Limit Switch position: power the operator, bring the door to
a "nearly closed" position (approximately 500 mm from the closing
stop) by means of the pushbutton or button on the remote. Press and hold
down button P2 on the control panel until LED2 comes on; release button
P2 (LED2 starts blinking). The door will perform a closing movement until
reaching the end stop. Once the door is closed (Zero position acquisition) it
will start the opening movement at low speed; when the door reaches the
required opening position (Opening Limit Switch) press P2 again: the door will
stop in the fully open position (maximum travel). Alterately, you can allow the
door travel to reach the mechanical end stop (if fitted in the guide track) and
still acquire the Opening Limit Switch position. The operator will subsequently
perform an automatic closing cycle, LED2 will stop blinking and then switch
off, thereby confirming that the maximum travel position has been saved.
The Opening Limit Switch acquisition procedure can be repeated, if
necessary, only with the operator powered in the stop position.

5.1.4 SAVING / DELETING A REMOTE

To save a remote (Comunello radio transmitter) simply press button P1 on the

control panel. Management logic is as follows:

Channel 1: Press button P1 once, LED3 blinks once. Press the remote
button to which you wish to assign the OPEN-CLOSE function.

Channel 2: Press button P1 twice, LED3 blinks twice. Press the remote
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button to which you wish to assign the STOP function.
Press button P1 four times, LED3 will switch on steady.
Press and hold down button P1, LED3 blinks rapidly;
keep button P1 pressed untl LED3 stops blinking
(confirmation that the saved remotes have been deleted).

Reset:

5.1.5 AUTOMATIC CLOSING

The operator features a selectable Automatic Closing function. To

enable or disable Automatic Closing set the Trimmer TR2 as follows:
AUTO CLOSING TIME SELECTION

0% = Auto closing disabled
50% =38"

75%  =30"

100% = 60"

Note= Increase in clockwise direction
Factory setting: Automatic Closing enabled.(30")

5.1.6 AUTOMATIC OR STEP-BY-STEP MODE

There are two movement control modes available: Automatic Mode
(each time the Open-Close button or Remote button is pressed the
operator reverses its direction of run) or Step-by-Step (each time the
Open-Close button or Remote button is pressed the operator performs
the Open-Stop-Close-Stop movement in sequence). Set the required
operating mode with selector S1.:

S1 ON  Step-by-Step Mode enabled

S1 OFF Automatic Mode enabled

5.1.7 FORCE ADJUSTMENT

The operator Force can be adjusted using trimmer TR1. Tuming the
trimmer clockwise increases driving force (by turning the trimmer counter
clockwise it decrease and the system becomes more sensitive to the
obstacle detection). Factory setting: Minimum Force.

5.1.8 8K2 SECURITY DEVICE INPUT (M10-M11)

The 8K2 safety device input allows the use of 8k2 resistive safety edges
which brefely reverse the movement both when opening and closing (it
remains in standby until a given input).

ATTENTION: During the programming phase, the control unit
checks the type of maximum impedance at the input of terminal
8k2-GND (for ex. N.O., N.C. or 8k2 ohms) and manages the safety
device accordingly. At the end of the stroke programming, always
check the correct activation of the input of the connected safety device.

5.1.9 PHOTOCELL INPUT (M1-M4)

The entrance of the photocell safety device manages a photocell (N.C.)
which activates during closing, carrying out total inversion of the movement
(and preventing closure).

In the closed door position, if the photocell is intercepted, it prevents
opening (obstacle detection when closed).

5.1.10 OBSTACLES DETECTION

The operator is equipped with a system for the detection of obstacles
during its normal travel movements. By means of a digital encoder, when
the normal travel of the door is obstructed the operator is stopped once
the impact force prescribed by the applicable standards is exceeded;
the operator then performs a short reverse movement and remains in
STOP status until it receives a new command.

NOTE: the control system has a periodic autoregulation of
obstacle intervention threshold profiles In order to make up for
the possible progressive loss of balancing of the structure.

5.1.11 COURTESY LIGHT

The operator is equipped with an internal LED courtesy light (2W,
steady on) that switches on with each movement and remains on for
approximately 30 seconds after the Open (or close) and 60 sec after
every closing (total). This function is always on and cannot be overridden.

5.1.12 EXTERNAL FLASHING LIGHT/INDICATOR LIGHT

If an external flashing light or indicator light is required, use the dedicated
power supply terminals (Control panel: M7-M8). These terminals provide
a dc output (28V==) with maximum current draw of approximately
150mA.

NOTE: The output voltage is constant and can therefore be used



to power a suitably rated indicator light. If a flashing light is to be
connected it must be of the self-flashing type (SWIFT).

5.1.13 KEY SELECTOR SWITCH AND AUXILIARY PUSHBUTTONS

If auxiliary controls are to be wired into the system (e.g. key selector
switches) they can be connected in parallel with the dedicated inputs
(Open-Close command terminals M1-M2 and Stop command terminals
M1-M3).

6 TESTING

Each part of the automation system, e.g. safety edges, photocells,
emergency stop, etc. must be tested; follow the procedures shown in
the instruction manuals supplied with the devices in question. Perform
the following sequence of operations for testing of RAMPART:

e (Check that all the prescriptions in this manual have been followed
scrupulously, with special attention to the matters set down in
chapter 1 "General Prescriptions".

e Using the supplied control or stopping devices (key selector switch,
pushbuttons or remotes), perform door opening, closing and
stopping tests and make sure the door responds correctly to the
various commands.

e Check operation of all the system's safety devices (photocells, safety
edges, emergency stop, etc.) one by one.

7 MAINTENANCE

Maintenance must be carried out at regular intervals by qualified
personnel in compliance with the provisions of statutory legislation and
the regulations in force. RAMPART must be serviced at least once every
6 months or after 10.000 operating cycles since the last service.

e Disconnect the operator from all power supplies.

e (Check all the moving parts and replace any worn parts.

e Check all parts of the automation system for signs of deterioration.

8 SPARE PARTS

Spare parts can be purchased by contacting technical service.

9 DISPOSAL

At the end of its useful life the automation system must be dismantled
by qualified personnel and the materials must be recycled or disposed
of in compliance with the local legislation in force.

10 WARRANTY

a) In business relationships or in case of products sold for professional
use, this warranty is limited to the repair or replacement of product parts
that FRATELLI COMUNELLO SPA acknowledges as defective, through
equivalent re-manufactured Products (the "Conventional Warranty"); the
warranty does not include the costs necessary for repairing or replacing
the material (e.g. labour costs, rental of equipment etc).

b) The provisions contained in articles 1490 to 1495 of the Italian Civil
Code shall not apply.

c) FRATELLI COMUNELLO SPA warrants the proper operation of the
products within the limits indicated in a) above. Unless otherwise
agreed, the validity of the Conventional Warranty is 24 (twenty-four)
months from the production date, which can be found on the products.
The Warranty shall be effective and binding on COMUNELLO only if the
product has been correctly installed and maintained in accordance with
the installation and safety rules set out in the documentation provided
by COMUNELLO or otherwise available on the website http://www.
comunello.com/corporate/ general_conditions_sales/

d) The warranty does not cover: failures or damage caused by transport;
failures or damage caused by defects in the electrical system of the
buyer and/or by carelessness, negligence, inadequate or abnormal
use of such system; failure or damage due to tampering carried out
by unauthorized personnel or due to incorrect use / installation (in this
regard, system maintenance at least every six months is recommended)
or the use of non-original spare parts; defects caused by chemical
agents and/or atmospheric phenomena. The warranty does not cover
the cost of consumables; in any event, COMUNELLO shall be entitled
to a consideration for the work performed at the Customer, where such
work proves useless as the warranty did not apply or because the

customer had used the Comunello product in a negligent, reckless
or incompetent manner, such that the proper use of the product could
have avoided the work.

e) Implementation terms: unless otherwise agreed, the right to the
Conventional Warranty is exercised by showing a copy of the purchase
document (invoice) to COMUNELLO. Any defect must be notified to
COMUNELLO within the time limit of thirty (30) days from detection of
the defect.

The action must be exercised within the limitation period of 6 (six)
months from detection of the defect. The Product parts for which the
Customer requests application of the Conventional Warranty must be
returned by the Customer to FRATELLI COMUNELLO SPA, Via Cassola
64, 36027 Rosa (V) ltaly.

f) The Customer cannot claim compensation for indirect damage, loss of
profits, loss of production and in any case it cannot claim compensation
for an amount that exceeds the value of the supplied components or
products. All transport costs for Products that have been repaired or to
be repaired, although covered by the Conventional Warranty, shall be
charged to the Customer.

g) No external work carried out by Comunello technical staff is covered
by the Conventional Warranty.

n) Specific amendments to the Conventional Warranty conditions
described herein can be defined by the parties in their commercial
contracts.

i) The Court of Vicenza (ltaly) shall be the place of jurisdiction for any
dispute which will be settled according to the Italian laws.
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INSTALLATIONS-UND GEBRAUCHSANLEITUNG
RAMPART 600 / 1000

CE-KONFORMITATSERKLARUNG

Der Unterzeichner, Herr COMUNELLO LUCA, der den folgenden Hersteller vertritt:

F.lli COMUNELLO spa
Via Cassola 64, 36027 Rosa (VI) Italy

ERKLART, dass die anbei beschriebene Ausristung:

Beschreibung Elektromechanische Antriebssystem fiir Sektionaltore
Modell RAMPART 600 - RAMPART 1000

den Gesetzesbestimmungen entspricht, die folgende Richtlinien umsetzen:
e 2014/53/EU (RED) e 2011/65/EU (RoHS-Richtlinie)

und dass alle folgenden Normen und/oder technischen Spezifikationen angewendet wurden:

EN61000-6-2:2005 + AC:2005
EN61000-6-3:2007 + A1:2011

EN62233 :2008

ETSI EN 300 220-1 V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 V3.1.1

ETSIEN 301 489-1 V2.1.1

ETSIEN 301 489-3 V2.1.1 Final Draft
ENB0335-1:2012+ AC:2014 + A11:2014
sowle ihre nachtraglichen Anderungen.

AuBerdem wird erklart, dass es nicht erlaubt ist, die Automatisierung in Betrieb zu setzen, solange die Anlage, in die sie eingebaut wird
oder mit der sie zusammengebaut wird, identifiziert wurde und deren Konformitat mit den Erfordemissen der Richtlinie 2006/42/EG und
der entsprechenden nationalen Gesetzgebung erklart wurde.

Rosa (V) — Italien
13-06-2017

Dr. LUCA COMUNELLO
Rechtsvertreter der Firma FRATELLI COMUNELLO s.p.a.

Fratelli Comunello S.p.A.
Unternehmen mit UNI EN ISO 9001:2015
zertifizierten Qualitatssystem
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1 ALLGEMEINE HINWEISE

1.1 SICHERHEITSHINWEISE

Dieses Installationshandbuch wendet sich ausschlieBlich
an professionell kompetentes Personal. Alle Anleitungen
sind vor der Installaton durchzulesen. Alle nicht
ausdrticklich in dieser Anleitung enthaltenen Vorgange sind
nicht erlaubt; nicht bestimmungsgeméiie Verwendungen
kénnten  Produkischaden verursachen und  Personen
und Gegenstande in Gefahr versetzen. Der Hersteller
Ubemimmt keine Verantwortung fur die Nichteinhaltung
der Regeln der Technik bei der Fertigung der Tore, sowie
fir Verformungen, die sich beim Gebrauch ereignen
konnten.  Dieses Handbuch st auch fur zukUnftige
Benutzungen aufzubewahren. Das Projekt, die Fertigung
der zu RAMPART gehérenden Vorrichtungen und dieses
Handbuch erflllen in volem AusmaB die geltenden
\orschriften.

Unter Bertcksichtigung der Riskosituationen, die sich
wahrend der Installation und dem Gelbrauch von RAMPART
ereignen konnen, muss auch die Installation unter voller
Einhaltung der Gesetze, Vorschriften und Regeln erfolgen;
insbesondere:

1.2 INSTALLATIONSHINWEISE

e \or Beginn der Installation prifen, ob zusétzliche
Vorrichtungen und Materialien notwendig sind, die je
nach der spezifischen Verwendung zur Komplettierung
der Automatisierung mit RAMPART dienen kénnen.

* Der automatische Antrieb darf nicht verwendet werden,
solange die Sicherheitsmal3nahmen am Tor nicht erfasst

wurden.
Das Verpackungsmaterial ist unter voller Einhaltung der
Ortlichen Vorschriften zu entsorgen.

1.3 GEBRAUCHSHINWEISE

Es dirfen nirgendwo Anderungen  durchgefUinrt
werden, sofem nicht in diesem Handbuch vorgesehen.
Arbeiten dieser Art kdnnen lediglich Betriebsstorungen
verursachen.  Der  Hersteler  Ubemimmt  keine
Verantwortung  fur Sch&den, die von  veranderten
Produkten herfUhren.

Es ist zu vermeiden, dass Tele des Antriebssystems in
Wasser oder andere flussige Stoffe tauchen konnen.
Auch wahrend der Installation ist zu vermeiden, dass
Flissigkeiten in die Steuerung und andere offenen
Vorrichtungen eindringen kénnen.

Falls flussige Stoffe in die Vomichtungen des
Antriebssystems eingedrungen sind, ist unverzglich die
Stromversorgung abzutrennen und den Kundendienst
von Comunello zu Rate zu ziehen; eine Verwendung von
RAMPART in diesem Zustand kann Gefahrsituationen
verursachen.

Die Bestandtele von RAMPART durfen  keinen
Hitzequellen  oder Flammen  ausgesetzt  werden;
sie konnten dadurch  beschddigt werden und
Betriebsstorungen, Brande oder Gefahrsituationen
verursachen.

Bei langerem Stilstand solite der eventuelle  Akku
entfemt und an einem trockenen Ort aufbewahrt
werden, um das Risko des Austretens schédlicher
Stoffe zu vermeiden.

Die Steuerung darf nur an eine Stromleitung  mit
Schutzerdung angeschlossen werden.

Vor allen Vorgéngen, die eine Offnung der RAMPART-
Gehéuse verlangen, muss die Steuerung erst von
der Stromversorgung abgetrennt werden; falls die
Abschaltvorrichtung nicht sichtbar ist, ist ein Schid
anzubringen:

LACHTUNG! IM WARTUNGSZUSTAND?,

Falls Selbstabschalter oder Sicherungen ansprechen,
istvor ihrer RUckstellung bzw. Instandsetzung der Defekt
zu erkennen und zu besettigen.

Im Falle von Defekten, die mit den in diesem Handouch
enthaltenen Information nicht behoben werden kénnen,
ist mit dem Kundendienst von Kontakt aufzunehmen.
Die Automatisierung darf nicht von Kindem unter
8 Jahren oder von Personen mit beschrénkten
korperiichen, kognitiver oder geistigen  Féhigkeiten
benutzt werden, oder von solchen ohne Erfahrung oder
ohne die notwendigen Kenntnisse und ohne Aufsicht,
es sel denn, sie sind vorher Uber den sicheren Gebrauch
der Automatisierung und das Verstandnis der damit
verbundenen Gefahren belehrt worden. Kinder durfen
nicht mit der Automatisierung spielen. Die vom Benutzer
U leistende Reinigungs- und Wartungsarbeiten durfen
nicht ohne Aufsicht von Kindem ausgefUhrt werden.
Kindem darf nicht erlauot werden, mit den
Kontrollelementen der Automatisierung zu spielen. Die
Funksteuerungen auBernalb der Reichweite von Kindem
aufbewahren. Periodisch die Installation nachprufen,
um eventuelle Schaden an den Kabeln, Fedem und
mechanischen Teilen festzustellen. Die Automatisierung
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nicht verwenden, wenn sie reparaturoedUrftig ist.

2 MODELLE UND PRODUKTBESCHREIBUNG

2.1 BESCHREIBUNG

Elektromechanischer Antrieb fur federausgeglichene Sektionaltore. Der Getriebemotor
kann kombiniert werden mit; FUhrungen mit Antriebsriemen bzw. —ketten, integrierter
elektronischer Steuerung mit elektronischen Endschaltern (Encoder) fur 24V ===
Motoren, Steckfunkempféanger 433,92 MHz “narrowband”.

2.2 TYPISCHE INSTALLATION

LEGENDE

A GETREBEMOTOR MT INTEGRERTER STEUERUNG
B FOTOZELLEN SCHUESSUNG

C BLNKLEUCHTE

D SCHLUSSELTASTER

3 TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

RAMPART 600 ‘ RAMPART 1000

Stromversorgung 230V (+10%) / 50Hz
Maximale Zugkratt (fUr die Turbewegung) 600N 1000N
Nennzugkraft (Kraft fiir die Torbewegung) 200N 300N
Maximales Tlirblattgewicht 110kg 210kg
Maximale Offnungsgeschwindigkeit 0,14 Meter / Sekunde

0,1 Meter / Sekunde
60 Sekunden (intervallbetriebsmodus)
mow ] 150w
30 Sekunden nach dem Tir6finen
1 Minute nach dem Tiirschlieen
24V DC / max. 8W (max 300mA)
24V DC / max, 5W (max 200mA)
433,92MHz / dynamischer Code

Geschwindigkett bei der Nennleistung
Maximale ununterbrochene Motordaurzeit
Stromverbrauch bel Nennleistung

Leuchtdauer (LED-Zet) nach dem Bewegungshalt

Zuséizlicher Stromverbrauch (von externen Vorrichtungen)
Stromaufnahme von extemer Signallampe

Funkontiole 200 Ferbedienungen max
Schutzart Il

Schutzklasse P20
Temperaturbereich -20°C/ +50°C
Antriebsgewicht (Nettogewicht) 4,5kg 5,0kyg

4 INSTALLATION

4.1 VORBEREITENDE UBERPRUFUNGEN

FUr einen korrekten Betrieb des Antriebssystems ist folgendes zu prufen:

e Alle Zubehbtre mussen in geeigneter Weise bemessen sein.

e Das Tor darf sich wenn freigelassen in keiner Position von alleine
bewegen.

e Die Mindest- und Hochstrdume laut ABB. 1 mUssen eingehalten
werden.

e |m Falle von Schwingtoren darauf achten, dass die Torbewegung nicht
mit der Kettenfuhrung in BerUhrung gerat (ABB. 2).

e Sowohl beim SchlieBen als auch beim Offnen darf es am Torlaufweg
entlang keine starkeren Reibstellen geben.

4.2 EINSATZGRENZEN

Vor der Installation des Getriebemotors prifen, dass seine Daten
innernalo der Grenzwerte laut Kapitel ,Technische Eigenschaften des
Produkts” liegen.

4.3 INSTALLATION DES GETRIEBEMOTORS MOD. RAMPART

4.3.1 INSTALLATION:
e 2 FUhrungsabschnitte fur den Zusammenbau vorbereiten. (Diesen
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Arbeitsgang auslassen, wenn die Fuhrung einteilig ist).
Den Kopf mit Scheibe gemal’ ABB. 3 in den Flhrungen entlanggleiten.
Die beiden Fuhrungsabschnitte mittels Verbindungsstlick gemal ABB.
4 verbinden. (Diesen Arbeitsgang auslassen, wenn die Flihrung einteilig
ist).

e Den Kopf mit Zahnrad zum Ende der FUhrung bewegen und die
Zugstange mit Feder an der FUhrung befestigen (ABB. 5).

e Die beigestellte Mutter gegen die Feder schrauben, bis eine
ausreichende Spannung der Kette / des Riemens erzeugt wird (ABB.6).

e Den Zughebel und den Befestigungsblgel mit dem Flhrungsschlitten
am Tor zusammenbauen (es ist moglich, nur den Hebel "A" zu
verwenden) (ABB. 7).

e Den Fuhrungshalteblgel an der Flhrung entlang einfUhren (ABB. 8).

e Den Antrieb mit den beigestellten Schrauben und Blgeln an der
Fuhrung befestigen (ABB. 9).

e Die Stutzblgel am Fuhrungshalteblgel befestigen (ABB. 10). Die
Lochplatten ké&nnen je nach notwendiger Lange zugeschnitten werden.
Im Falle einer direkten Befestigung an der Decke, die beigestellten Bligel
nicht verwenden.

e Den vorderen Blgel oberhalb des Tors an der Mitte befestigen. (ABB.
11)

e Die FUhrung mit dem beigestellten Bolzen und Splint am vorderen Blgel
oberhalb des Tors zusammenbauen (ABB.12).

e Die Fuhrung wie in den ABB. 13 und 14 dargestellt an der Decke
befestigen.

e Den Zughebel mit dem beigestellten Bolzen und Splint am Tor befestigen
(ABB. 15).

¢ Die Betatigungsschnur der manuellen Entriegelung anbinden (ABB.16).

4.3.2 EINSTELLUNG DES ENDANSCHLAGS

e Den Endanschlag losschrauben und an der gewlnschten Position
positionieren, ABB. 17.

e Den Endanschlag durch Festziehen der Schraube blockieren.

4.3.3 MANUELLES ENTRIEGELN

e Um das Tor zu entriegeln und eine manuelle Bewegung zu ermaglichen,
an der Schnur ziehen, die der Flhrung entlang am Gleitschlitten
angebunden ist. (ABB.18).

e Das Tor I&sst sich von Hand bewegen.

4.4 EINBAU DER SCHWINGARME

e Um den Schwingam zu installieren, beziehen Sie sich auf die
Abmessungen in ABB. 21 gezeigten

5 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Der Antrieb wird mit einem Speisekabel geliefert, das fUr den Anschluss
an eine Schalttafel vorbereitet ist (mit geeignetem Schutz). Fur den
Anschluss der Zubehore (Taster, Wéahltaster, Fotozellen.) siehe den
folgenden Absatz (ABB. 19).

¢ BeiderInstallation ausschlieBlich doppeltisolierte
Kabel (mit Schutzmantel) verwenden, sowonhl
fur die Anschlisse mit Netzspannung (230V)
als auch fur die in SELV-Schutzkleinspannung
(Blinker, Fotozellen).

® Die doppelte Isolierung der Kabel ist bis zur
unmittelbaren Néhe der Klemmen aufrecht zu
erhalten; nur unmittelbar an der Klemmenleiste
durfen die Kabel bloBgelegt werden und
auBerdem sind sie mit Kabelbindern festzuhalten.

¢ Bei der Installation ausschlieBlich Kabelschienen
aus Kunststoff verwenden.

e FUr die Verkabelungen in Niederspannung
(230V) und die der Schutzkleinspannung (SELV)
sind getrennte Kabelschienen zu verwenden.

e Die Leiter der Schutzkleinspannung mussen
materiell von den Netzspannungsleitern getrennt
sein (um mindestens 4 mm in der Luft), oder
sie sind angemessen mit einer zusatzlichen,
mindestens 1 mm dicken Isolierung zu isolieren.



e Als Speisekabel nur Kabel vom Typ FG7 2x1,5
mm2 oder einer hdheren Kategorie verwenden.

e Am Eingang zum Versorgungsnetz  der
Automatisierung eine Vorrichtung einplanen, die
gemal den Installationsregeln eine komplette
allpolige Abschaltung vom Netz gewdéhrleistet
(mit  Uberspannungskategorie Il und einem
Offnungsabstand der Kontakte eines jeden
Pols von mindestens 3 mm) und direkt an den
Versorgungsklemmen angeschlossen ist.

5.1 EINSTELLUNGEN UND ANSCHLUSS DER ZUBEHORE

5.1.1 BEZUGNAHMEN BEDIENUNGS- UND EINSTELLTAFEL

F1: Schutzsicherung der 230V~ Netzspeisung (F3.15A250V).
F2: Schutzsicherung der 24V === Motorspeisung (F15A250V).
FORCE (TR1): Einstellung der KRAFT (max. Kraft im Uhrzeigersinn).

AUTO (TR2): AUTOMATISCHE ~ SCHLIEBZEIT (Zeitinkrement im
Uhrzeigersinn).

P1: Taster zur Speicherung der Funksteuerungen.

pP2: Lernlauf-Taster fUr max. Laufweg.

S1: Betriebsartenschalter STEP-BY-STEP (Offnen-Stop-SchlieBen) oder
AUTOMATISCH (Offnen-SchlieBen)

S2: Umkehrwahlschalter fUr die Motordrenung

POWER LED: Umfeldleuchte mit 2W Led.

LED1: Signal-Led (Feedback) flr anliegende Stromspannung.
LED2: Signal-Led (Feedback) fUr max. Laufweg-Programmierung.
LEDS: Signal-Led (Feedback) zur Speicherung/Léschung der

Funksteuerungen.

5.1.2 KLEMMEN FUR DEN ANSCHLUSS DER ZUBEHORE (CN1)

1: GND (common).

2: Eingang Taster Auf/Zu (NO).

3: Eingang Stopp-Taster (NC).

4: Eingang Sicherheitsvorrichtung Fotozellen (NC).

5: Speisung 24V == + Sicherheitsvorrichtung Fotozellen (max.
300mA).

6: Speisung 24V === + Sicherheitsvorrichtung Fotozellen.

7 Speisung 24V === + Blinkleuchte (max. 5W).

8: Speisung 24V === + Blinkleuchte.

9 Eingang Antenne (heiBer Pol).

10: ND (common).

e Eingang Sicherheitsvorrichtung 8K2

5.1.3 LERNFUNKTION FUR MAX. LAUFWEG (ELEKTRONISCHER
OFFNUNGS-ENDSCHALTER).

Zur Einstellung des max. Laufwegs des elektronischen Offnungs-
Endschalters muss der Motor mit der entsprechenden Schiene am
Sektionaltor angeschlossen und der Zugschlitten an der Kette (oder Riemen)
angehakt sein. Zu diesem mechanischen Zusammenbau, siehe das Kapitel
‘MECHANISCHER ZUSAMMENBAU". AuBerdem muss mindestens ein
Bedientaster angeschlossen (oder eine gespeicherte Funksteuerung
vorhanden) und die aktiven Sicherheitsvorrichtungen (Fotozelle und
Einfahrt - STOP) und N.C. Zur Erfassung des elektronischen Offnungs-
Endschalters, den Motor speisen und das Sektionaltor durch
Betétigung des Bedientasters oder der Funksteuerung in eine ,fast
geschlossene” Position bewegen (ca. 500 mm vom SchlieBanschlag).
Den Taster P2 auf der Steuerschalttafel drlicken und gedrlickt halten,
bis die Signal-Led LED2 einschaltet; den Taster P2 freisetzen (die LED2
beginnt zu blinken). Das Sektionaltor startet ein SchlieBmandver bis
zum Anschlag. Wenn es geschlossen ist (Erfassung der Null-Position),
beginnt das Offnungsmandver mit niedriger Geschwindigkeit: wenn das
Sektionaltor die gewtinschte Offnungsposition erreicht hat (elektronischer
Offnungs-Endschalter), emeut auf den Taster P2 driicken, das Sektionaltor
stoppt in der ganz gedffneten Position (max. Laufweg). Laufwegs zu
bestatigen. Alternativ dazu besteht die Moglichkeit, dass der Lauf an einer
eventuellen mechanischen Sperre endet (in der Schiene eingesetzt) und
dennoch der elektronische Offnungs-Endschalter erfasst wird. Daraufhin
fUhrt der Motor ein automatisches SchlieBmandver durch, die LED 2 blinkt
nicht mehr und schaltet dann aus, um die erfolgte Speicherung des max.
Die Erfassungsprozedur des elektronischen Offnungs-Endschalters
kann notfalls nur mit gespeistem Motor in der Stopp-Position erneut
durchgefihrt werden.

5.1.4 SPEICHERN/LOSCHEN EINER FUNKSTEUERUNG

Zur Speicherung einer Funksteuerung (Funksender Comunello) gentigt es,
mit folgender Betriebslogik auf den Taster P1 der Bedienungstafel zu driicken:
Kanal 1: Einmal auf den Taster P1 dricken, die LED3 blinkt einmal. Auf
den Taster des Senders driicken, der mit der AUF-ZU-Funktion
programmiert werden soll.

Zweimal auf den Taster P1 driicken, die LED3 blinkt zweimal. Auf
den Taster des Senders drlicken, der mit der STOPP-Funktion
programmiert werden soll.

Viermal auf den Taster P1 drlicken, die LED3 schaltet mit
Festlicht ein. Den Taster P1 drlicken und gedrtickt halten, die
LED3 blinkt schnell. Den Taster P1 gedrtickt halten, bis die
LED3 zu blinken aufhort (Bestatigung der erfolgten Loschung
der gespeicherten Funksteuerungen).

Kanal 2:

Reset:

5.1.5 SCHLIEBAUTOMATIK
Der Motor ist mit einschaltbarer SchlieBautomatik ausgestattet. Zur Ein- oder
Ausschaltung der SchlieBautomatik, auf dem Trimmer TR2 folgenderweise

betatigen:
AUTOMATISCHE SCHLIESSZEIT AUSWAHL
0% = Automatische SchlieBung DEAKTIVIERT
50% =3"
75% =30"
100% = 60"

Anmerkung = Zeitinkrement im Uhrzeigersinn
Werkseitige Einstellung: SchlieBautomatik eingeschaltet.(30")

5.1.6 AUTOMATIK- ODER IMPULSBETRIEB

Es stehen zwei Steuermethoden der Torbewegungen zur Wahl:
Automatikbetrieb  (bei jeder Druck auf den Auf-Zu-Taster bzw. die
Funksteuerung kehrt der Motor die Bewegung um) oder Impulsbetrieb (bei
jedem Druck auf den Auf-Zu-Taster bzw. die Funksteuerung fUhrt der Motor
zyklisch das Auf-Stopp-Zu-Stopp-Mandver aus). Der Wahitaster S1 dient zur
Wahl der gewlinschten Methode:

S1 auf ON Impulsbetrieb eingeschaltet

S1 auf OFF Automatikbetrieb eingeschaltet

ANMERKUNG: Falls der Automatikbetrieb gewunscht ist, ist der Stopp-
Taster zu verkabeln (Kiemmen M1-M3), wenn das Sektionaltor definitiv an
einer gewlnschten Position stoppen soll (bis zum Empfang einer neuen
Schaltung). Werkseitige Einstellung: Automatikbetrieb eingeschaltet.

5.1.7 KRAFTEINSTELLUNG

Die Krafteinstellung erfolgt mit dem Trimmer TR1. Durch Einstellen im
Uhrzeigersinn wird die Zugkraft erhéht (beim Trimmer-Drehrichtung gegen
den Unrzeigersinnin verringert sich die Krafteinstellung und das System
reagiert empfindlicher auf die Hindemiserkennung). Werkseitige Einstellung:
Kraft auf Mindestwert eingestellt.

5.1.8 SICHERHEITSEINRICHTUNGSEINGANG 8K2 (M10-M11)

Der Sicherheitseinrichtungseingang 8K2 ermdglicht die Verwendung
von Widerstandskanten Typ 8k2 beim kurzen Umkehren der SchlieB-
und Offnungsbewegung (beim Warten auf einen Befehl).

ACHTUNG: Wahrend der Programmierungsphase (iberprift
die Steuereinheit den Typ von maximaler Impedanz am
Klemmeneingang 8k2-GND (z. B. N.O., N.C. oder 8k2 Ohm) und
verwaltet die Sicherheitsvorrichtung entsprechend. Am Ende
der Hubprogrammierung mufB3 die korrekte Eingangsaktivierung der
angeschlossenen Sicherheitseinrichtung immer geprft werden.

5.1.9 FOTOZELLE-EINGANG (M1-M4)

Der Eingang der Fotozellen-Sicherheitsvorrichtung verwaltet eine Fotozelle
(N.C.), die wahrend des SchlieBens aktiv ist, wobel eine vollstandige
Bewegungsumkehrung ausgefUhrt wird (das SchlieBen wird verhindert).
Wenn die Fotozelle bei einer geschlossenen Turposition  erkannt wird,
verhindert sie das Offnen (Hinderniserkennung im geschlossenen Zustand).

5.1.10 HINDERNISERKENNUNG

Der Motor besitzt ein Hindemiserkennungssystem, das wahrend der normalen
Torbewegung akliv ist. Anhand eines digitalen Encoders wird der Motor bei
Uberschreitung der vorschriftsmaigen Prallkraft blockiert, wenn ein Hindemis
den normalen Lauf des Sektionaltors unterbricht, die Laufrichtung wird kurz
umgekehrt und das Tor GESTOPPT, bis eine neue Schaltung erfolgt.
ANMERKUNG: Das Steuerungssystem weist eine periodische
Selbstregulierung der Hindernisinterventionsschwellenprofile auf,
um einen fortschreitenden Verlust des Gleichgewichts der Struktur
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zu kompensieren

5.1.11 UMFELDLEUCHTE

Im Motorinnem befindet sich eine LED-Umfeldleuchte (2W, Festlicht), die bei
jedem Mandver einschaltet und nach jeder Offnung (oder STOP) und 60
Sekunden nach jedem SchlieBen (abgeschlossen) ca. 30 Sek. eingeschaltet
bleibt. Diese Funktion ist immer vorhanden und kann nicht deaktiviert werden.

5.1.12 EXTERNE BLINKLEUCHTE/KONTROLLLEUCHTE

Falls eine externe Blinkleuchte oder Kontrolleuchte angeschlossen werden
muss, kénnen die spezifisch dazu dienenden Speisungsklemmen verwendet
werden (Steuerschalttafel: M7-M8). Der Ausgang dieser Klemmen liefert
Gleichstrom (28V==) mit einer max. Leistungsentnahme von ca. 150mA.
ANMERKUNG: Die Ausgangsspannung ist konstant und somit fiir die
Speisung einer Kontrollleuchte mit geeigneter Leistung verwendbar.
Falls eine Blinkleuchte gespeist werden soll, sind solche vom
selbstblinkenden Typ zu verwenden (SWIFT).

5.1.13 SCHLUSSELTASTER UND HILFSTASTER

Falls es erforderiich ist, Hilfs-Bedienungstaster zu verkabeln (z.B.:
SchlUsseltaster), kénnen sie parallel an den spezifischen Eingangen
angeschlossen werden (Klemmen M1-M2 Auf-Zu-Steuerung und Klemmen
M1-M3 Stopp-Steuerung).

6 PRUFUNG

Jedes einzelne Element des Antriebssystems, z.B. die Sicherheitsleisten,
Fotozellen,  Notabschalter, usw., verlangt eine  spezifische
Prifphase; an allen diesen Vorrichtungen sind die in den jeweiligen

Anleitungshandblichern enthaltenen Prozeduren durchzufUhren. Zur

Prafung von RAMPART sind die folgenden Arbeitsschritte erforderlich:

e Prufen, dass alle in diesem Handbuch und besonders im Kapitel ,1
Hinweise" enthaltenen Vorgaben strikt eingehalten wurden.

e Unter Verwendung der Bedienungs- oder Ausschaltvorrichtungen
(Schlusseltaster, Bedienungstaster oder Funksender), AUF-STOP-
ZU Versuche mit dem Tor durchfUhren und das vorschriftsmaBige
Verhalten prufen.

e Alle Sicherheitsvorrichtungen der Anlage (Fotozellen, Sicherheitsleisten,
Notabschalter, usw.) einzeln nach ihrer korrekten Betriebsfahigkeit
Uberprufen.

7 INSTANDHALTUNG DES PRODUKTS

Quialifiziertes Personal muss regelméBig die Instandhaltung nach den

geltenden Gesetzen und Normvorschriften durchfihren. RAMPART

verlangt eine programmierte Instandhaltung nach maximal 6 Monaten

oder 10.000 Man&vern ab der letzten Wartung.

e Alle Versorgungsquellen vom Motor abtrennen.

e Alle Bewegungselemente Uberprifen und
auswechseln.

e Alle Bestandteile des Antriebssystems auf ihren Abnutzungszustand
Uberprufen.

8 ERSATZTEILE

Es besteht die Moglichkeit, Ersatzteile zu erwerben; notfalls ist hierzu mit
dem technischen Kundendienst von Kontakt aufzunehmen.

9 ENTSORGUNG

Nach Lebensende des Antriebssystems sicherstellen, dass die
Abristung von qualifiziertem Personal durchgefuhrt wird und die
Materialien nach ortlich geltenden Vorschriften rezykliert oder entsorgt
werden.

10 GARANTIE

a) Diese Garantie beschrankt  sich  im  Rahmen  der
Geschéftsbeziehungen oder im Falle des Verkaufs von Gutern fUr den
professionellen Gebrauch auf die Reparatur oder Auswechslung des
von der Firma FRATELLI COMUNELLO SPA als fehlerhaft anerkannten
Produktbestandteiles durch gleichwertige regenerierte Produkte (im
Folgenden ,Konventionalgarantie®); nicht in der Garantie enthalten sind
die anfallenden Kosten fur die Reparatur- und Auswechslungsarbeiten
des Materials (beispielsweise Lohnkosten, Materialmietkosten, usw.).

b) Die Anwendung der Regelung laut Artikel 1490-1495 des ital.

abgenutzte  Teile

24 COMUNELLO ®Copyright 2019 - All rights reserved

Zivilgesetzbuches wird ausgeschlossen.

c) FRATELLI COMUNELLO SPA garantiert die Funktionsfahigkeit
der Produkte im Rahmen der im oberen Punkt a) angegebenen
Grenzen. Sofern nicht anders vereinbart, betrégt die Gultigkeitsdauer
der Konventionalgarantie 24 (vierundzwanzig) Monate ab dem auf
den Produkten stehenden Produktionsdatum. Die Garantie ist fUr
COMUNELLO nur dann wirksam und bindend, wenn das Produkt
korrekt montiert und gewartet wird, in Entsprechung der Installations-
und Sicherheitsregeln, die in der von COMUNELLO gelieferten
Dokumentation aufgeftihrt bzw. auf der Website http://www.comunello.
com/ corporate/general_conditions_sales/ zu finden sind.

d) Von der Garantie ausgeschlossen sind: Stérungen oder Schaden,
die vom Transport verursacht werden; Stérungen oder Schaden, die
von Mangeln an der elektrischen Anlage beim Kaufer des Produktes
verursacht werden und/oder durch Verwahrlosung, Nachléssigkeit,
Unangemessenheit, anomalem Gebrauch dieser Anlage; Stérungen
oder Schaden durch Verstellungen, die von unbefugtem Personal
ausgeflhrt werden oder die sich aus einer unkorrekten Benutzung/
Installation ergeben (diesbezliglich wird mindestens alle sechs Monate
eine Systemwartung empfohlen), oder durch den Einsatz nicht
originaler Ersatzteile; Fehler, die von chemischen Mitteln und/oder
Witterungserscheinungen verursacht werden. Die Garantie umfasst
keine Kosten fur Verbrauchsmaterialien und der Firma COMUNELLO ist
in jedem Fall die Bezahlung fur den Eingriff beim Kunden zu leisten, wenn
sich dieser wegen nicht rechtsgultiger Garantie als zwecklos erweist,
oder wenn der Kunde das COMUNELLO-Produkt in nachl&ssiger,
unvorsichtiger oder ungeschickter Weise verwendet hat, d.h. wenn
eine korrekte Benutzung des Produktes die Installation hatte vermeiden
kénnen.

e) AusfUhrungsbedingungen: Sofern nicht anders vereinbart, ist zur
Erhebung des Anspruchs auf die Konventionalgarantie eine Kopie
des Kaufdokuments (Steuerrechnung) bei COMUNELLO vorzulegen.
Der Kunde muss der Firma COMUNELLO den Fehler innerhalb einer
Frist von 30 (dreiBig) Tagen nach seiner Feststellung melden. Der
Garantieanspruch ist innerhalb der Verjdhrungsfrist von 6 (sechs)
Monaten ab seiner Feststellung zu erheben. Die Produktbestandteile,
fur die eine Aktivierung der Konventionalgarantie gefordert wird, sind
vom Kunden an folgende Adresse zu senden: FRATELLI COMUNELLO
SPA, Via Cassola 64, 36027 Rosa (Vicenza) ltalien.

f) Der Kunde hat keinen Anspruch auf Entschadigung fur indirekte
Schéden, GewinneinbuBen, sowie Produktionsverluste und kann in
jedem Fall als Entschéadigung keine hdheren Betrage verlangen als den
Wert der gelieferten Komponenten oder Produkte. Der Kunde Ubernimmt,
auch bei Deckung durch die Konventionalgarantie, alle Kosten fur den
Transport der zu reparierenden oder reparierten Produkte.

g) Kein vom technischen Personal der Firma COMUNELLO betriebsextern
ausgefUhrte Eingriff wird von der Konventionalgarantie gedeckt.

h) Anderungen an den hier beschriebenen spezifischen Bedingungen
der Konventionalgarantie kénnen von den Vertragspartnern in ihren
Handelsvertréagen definiert werden.

i) Im Falle von Rechtsstreiten irgendwelcher Art ist das italienische Recht
anzuwenden und der Gerichtsstand ist Vicenza.



INSTRUCIONS D’UTILISATION ET D’INSTALLATION
RAMPART 600 / 1000

DECLARATION DE CONFORMITE CE

Le soussigné, M. COMUNELLO LUCA, représentant le suivant constructeur

F.lli COMUNELLO spa
Via Cassola 64, 36027 Rosa (VI) ltalie

Déclare que 'appareil décrit ci-dessous:
Description Automatisme électromécanique pour portails sectionnels
Modele RAMPART 600 - RAMPART 1000

Est conforme aux dispositiones Iégales transposant les directives suivantes:
e 2014/53/EU (RED) e 2011/65/EU (Directive RoHS)

Et qui ont été soumis toutes les norms et /ou spécifications techniques ci-apres indiquées:

EN61000-6-2:2005 + AC:2005
ENB1000-6-3:2007 + A1:2011

ENG2233 :2008

ETSIEN 300 220-1 V3.1.1

ETSIEN 300 220-2 V3.1.1

ETSIEN 301 489-1 V2.1.1

ETSIEN 301 489-3 V2.1.1 Final Draft
ENBO335-1:2012+ AC:2014 + A11:2014
Et amendements ultérieurs

Nous déclarons en outre que la machine ne pourra pas étre mise en service avant identification et déclaration de conformité aux
conditions de la Directive 2006/42 CE et a la législation nationale la transposant de la machine a laguelle elle sera intégrée ou dont elle
deviendra partie intégrante.
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Rosa (V) — Italie
13-06-2017

Luca Comunello
Représentant légal de la société Frateli\Comunello

Fratelli Comunello S.p.A.
Enterprise avec Systéeme de Management de la Qualité certifié
UNI EN ISO 9001:2015
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1 AVERTISSEMENTS GENERAUX

1.1 AVERTISSEMENTS CONCERNANT LA
SECURITE

Ce manuel dinstallation s'adresse exclusivement a un
personnel compétent. || est indispensable d'avoir u
toutes les instructions avant de proceder a l'installation,
Toutes les opérations Nnon expressément prévues dans
ces instructions sont interdites ; toute utilisation non
prévue peut entrainer des dommages matériels et des
risques de blessures. Le constructeur décline toute
responsabilité en cas de non-observation des regles
de bonne technique dans la construction des portails
ou en cas de déformations survenant durant ['utilisation.
Conserver ce manuel pour toute future consultation. La
conception et la fabrication des dispositifs composant
RAMPART et ce manuel sont rigoureusement
conformes aux normes en vigueur. Etant donné les
situations de risgues pouvant se présenter durant
linstallation et I'Utiisation de RAMPART, linstallation doit
necessairement étre effectuée en stricte conformité
avec les lois, normes et réglementations; en particulier:

1.2 AVERTISSEMENTS CONCERNANT

L'INSTALLATION

e Avant de procéder a l'installation, vérifier la nécessité
éventuelle d'autres dispositifs et matériels permettant
de compléter l'automatisme RAMPART en fonction
de I'Utiisation prévue.
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¢ Ne pas utliser l'automatisme avant d'avoir place le
portal en conditions de sécurite.

¢ Himiner le matériel d'emballage conformément aux
normes locales.

1.3 AVERTISSEMENTS CONCERNANT
L UTILISATION
e Neffectuer aucune maodification sur  quelque

composant que ce soit, sauf prévue dans ce manuel.
Ce type dintervention est uniguement susceptible
d'entrainer des dysfonctionnements.

Le constructeur décline toute responsabilite en cas
de dommages entrainés par une modification du
produit.

e biiter toute immersion de composants de
lautomatisme dans l'eau ou dans d'autres liquides.
Durant l'installation, éviter également toute pénétration
de liquides a l'intérieur de la logique de commande et
d'autres dispositifs ouverts.

e bn cas de pénétration d'un liquide a lintérieur
des disposifs de l'automatisme,  sectionner
immeédiatement l'alimentation électrique et s'adresser
au senvice d'assistance ; toute utllisation de RAMPART
dans une telle situation comporte des risques.

e Ne pas laisser les composants de RAMPART a
proximité de sources de chaleur et ne pas les exposer
a des flammes sous peine d'endommagement et de
dysfonctionnement, incendie ou situation de danger.

e n cas dinutiisation prolongée, en vue d'éviter tout
risgue de pertes de substances nocives de la batterie
en option, il est conseillié de retirer cette demiere et de
la conserver dans un endroit sec.

¢ Brancher uniguement la logique de commande a une
ligne d'alimentation équipée d'une mise a la terre de
sécurite.

e Toutes les opérations exigeant I'ouverture du carter de
RAMPART doivent étre effectuées avec la logioue de
commande débranchée de l'aimentation électrique;
si le disposttif de déconnexion en est dépourvy,
prevoir un panneau: «ATTENTION ENTRETIEN EN
COURS».

e n cas dintervention d'interrupteurs automatiques ou
de fusibles, identifier et éliminer le probleme avant de
les réamer.

e £n cas de panne ne pouvant étre résolue au moyen
des informations foumies dans ce manuel, contacter
le service d'assistance.

e | e dispositif peut étre utlisé par des enfants d'un
age supérieur a 8 ans et par des personnes avec
des capacités physiques, sensorielles et mentales
imittes ou sans la connaissance et lexpérience
necessaires, a condition qu'ils soient sous surveilance
ou seulement apres gu'ils ont recu des instructions
sUr I'utiisation sCre de I'apparel et sir les risques
associes. Les enfants ne doivent pas jouer avec le
dispositif, Le nettoyage et 'entretien qui devraient &tre
faits par I'Utiisateur, ne doivent pas étre accomplis par
des enfants sans survellance.

e Conserver les radiocommandes a la portee des
enfant et ne pas laisser les enfants jouer avec eux.
Examiner périodiguement l'installation pour détecter la
presence de dégats éventuels aux cables, ressorts



et parties mécanigues. Ne pas utlizer I'automatisme
lorseque on necesite une reparation.

2 MODELES ET DESCRIPTION PRODUIT

2.1 DESCRIPTION

Opérateur électromécanique pour portes sectionnelles équilibrées par ressorts.
Opérateur pouvant étre associé a une courroie ou une chaine de transmission, logique
électronique intégrée avec fins de course électroniques (codeur) pour moteur 24Vce,
récepteur radio solidaire: 433,92 MHz «narrowband».

2.2 INSTALLATION TYPE

LEGENDE

A OPERATEUR A LOGIQUE DE COMMANDE INTERNE

BPHOTOCELLULES EN FERMETURE
C CLIGNOTANT
D SELECTEURA OLE

3 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

RAMPART 600 ‘ RAMPART 1000

Almentation 230V (+10%) / 50Hz
Effort maximal de tirage  (force necessaire pur le début du 600N 1000N
mouvement)
Eﬁo@ de tirage nominal (force necessaire pour maintenir le 200N 300N
moviment de la porte).
Poids maximal de la porte 110kg 210kg
Vitesse maximale d'ouverture 0,14 metres/secondes
Vitesse pendant I'effort nominal 0,1 mefres/secondes

60 seconds

Delai maximal du moteur continu

(modalité de functionnement intermitient)

Consommation d'énergie pendant l'effort nominal

ow [ 150w

Durée dillumination (DEL) aprés nterruption du mouvement

30 seconds apres 'ouverture de la porte
1 minute apres la fermeture de la porte

Absorption additional de courant (disposiifs externes)

24V DC/ max. 8W (max 300mA)

Courant absorbé par la lampe de segnalisation externe

24V DG / max. BW (max 200mA)

télécommande

433,92MHz / code dynamique

200 télécommande max
Type de protection I
Classe de protection P20
Gamme de température -20°C/+50°C
Poids du mateur 4,5kg | 5,0kg

4 INSTALLATION

4.1 CONTROLES PRELIMINAIRES

Pour un fonctionnement correct de I'automatisme, vérifier les points

suivants:

e Tous les accessoires ont été correctement dimensionnés.
e |a porte ne se déplace pas seule si laissée libre, quelle que soit sa

position.

Avant d'installer l'opérateur, vérifier que ses caractéristiques
sont comprises dans les limites d'utilisation prévues au chapitre
«Caractéristiques techniques du produit»

4.3 INSTALLATION DE L'OPERATEUR MOD. RAMPART

4.3.1 INSTALLATION:

e Disposer les 2 segments de rail a assembler. (Sauter ce passage en
cas de segment unique).

e Faire coulisser la téte avec la poulie a l'intérieur des rails FIG. 3

e Accoupler les deux segments de rail au moyen d'un joint, voir FIG. 4
(Sauter ce passage en cas de segment unique).

e Placer la téte a engrenage a l'extrémité du rail et assembler le tirant a
ressort au rail (FIG. 5).

e Serrer |'écrou fourni contre le ressort pour obtenir une tension
satisfaisante de la chaine/courroie (FIG. 6).

e Assembler le levier d'entrainement et la patte de fixation au portail avec
le chariot du rall (possibilité d'utiliser uniquement le levier A) (FIG. 7).

e |nstaller la patte de support rail le long de ce demier (FIG. 8).

e Fixer l'opérateur au rail au moyen des vis et pattes fournies (FIG. 9).

e Fixer les pattes de support a la patte de support rail (FIG.10). Les
plagues perforées peuvent étre coupées a la longueur nécessaire. En
cas de fixation directe au plafond, ne pas utiliser les pattes de support.

e Fixer la patte antérieure au-dessus du portail en position centrale. (FIG.
11).

e Assembler le rail a la patte antérieure au-dessus du portail au moyen du
goujon et de la goupille fournis (FIG.12).

e Fixer le rail au plafond comme représenté aux FIG. 13 et 14,

e Fixer le levier d'entrainement au portall au moyen du goujon et de la
goupille fournis (FIG. 15).

e Attacher la cordelette d'activation du débrayage manuel (FIG.16).

4.3.2 REGLAGE FIN DE COURSE
e Deévisser et positionner le fin de course dans la position requise FIG. 17.
e Bloguer le fin de course en serrant la vis.

4.3.3 DEBRAYAGE MANUEL

e Pour débrayer le portail et permettre son actionnement manuel, tirer la
cordelette attachée au chariot coulissant le long du rail. (FIG.18)

e | e portail peut étre actionné manuellement.

4.4 INSTALLATION DU BRAS OSCILLANT
e Pour installer le bras oscillant, reportez-vous aux dimensions indiquées
alaFG.21.

5 BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

'opérateur est fourni avec un céable d'alimentation prévu pour étre
branché sur le tableau électrique (protégé). Pour la connexion des
accessoires (boutons, sélecteurs, photocellules,...), voir le paragraphe
suivant.

e | e dispositif peut étre utilisé par des enfants
d'un &ge supérieur a 8 ans et par des personnes
avec des capacites physiques, sensorielles
et mentales limitées ou sans la connaissance
et I'expérience necessaires, a condition gu'ils
soient sous surveillance ou seulement apres
gu'ils ont recu des instructions sUr I'utilisation
sUre de l'appareil et sUr les risques associes. Les
enfants ne doivent pas jouer avec le dispositif.
Le nettoyage et I'entretien qui devraient étre faits
par I'utilisateur, ne doivent pas étre accomplis
par des enfants sans surveillance.

e Conserver les radiocommandes a la portée des
enfant et ne pas laisser les enfants jouer avec

e |es espaces minimum et maximum indiqués sur la fig. 1 ont été
respectés.

e En cas de portall basculant, contréler que le mouvement du portall
n'interfere pas avec le rail chaine. (FIG. 2)

e \krifier que le portail ne rencontre aucun point de friction durant sa
course, en ouverture ou en fermeture.

4.2 LIMITES D'UTILISATION

eux. Examiner périodiquement l'installation pour
détecter la presence de degats éventuels aux
cables, ressorts et parties mécanigues. Ne pas
utilizer Fautomatisme lorseque on necesite une
reparation.
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e Pendant [linstallation utiliser exclusivement
cables avec double isolation (cables sous gaine)
soit pour les connexiones a tension (230V~) soit
pour les connexiones e tres basse tension de
sécurité SELV (feu clignotant, photocellule).

e La double isolation des cables doit étre
maintenue jusqu’a l'extréme proximité des
bornes, et dégainer exclusivement en proximité
des bores et il doivent liés avec des manchons.

e Pendant [linstallation utiliser exclusivement
supports de cables en plastigue.

e Utiliser supports différents pour les cablages en
basse tension (230V) et pour les cablages en
tres basse tension de seguridad (SELV).

e Les conducteurs en tres basse tension de
seguridad, doivent étre physiguement séparés
(au moins 4 mm en air) de les conducteur avec
tension de ligne, ou bien doivent étre diment
isolées avec isolation supplémentaire  d'au
moins 1 millimetre d'épaisseur.

e Utiliser cables FG7 2X1,5 mm2 comme cables
d'alimentation ou d'un categorie superieure.

e Prévoir en amont sur le réseau d'alimentation
de la automation un dispositive qui permette de
garnatir la déconnexion complete onnipolaire du
réseau (avec categorie lll de surtensions et avec
une distance de ouverture des contacts de
chague pdle au moins de 3 mm) conforméement
aux regles d'installation et directement connecté
aux bornes de alimentation.

5.1 REGLAGE ET CONNEXION DES ACCESSOIRES

5.1.1 REFERENCES PANNEAU DE CONTROLE ET REGLAGE

F1: Fusible de protection alimentation secteur 230V~ (F3.15A250V).

F2: Fusible de protection alimentation moteur 24 V===F15A250V.

FORCE (TR1): Réglage PUISSANCE (puissance max. dans le sens des
aiguillesd'une montre).

AUTO (TR2): Durée de la fermeture automatique (augmentation du temps
dans le sens horaire).

P1: Bouton de mémorisation radiocommandes.

p2: Bouton d'apprentissage course maximum.

S1: selecteur de mode étape par étape (ouvre-stop-ferme) ou automatique
(ouvre-ferme).

S2: selecteur par l'inversion du sens de rotation du moteur

POWER LED: Lumiere de courtoisie a LED 2 W.

LED1T: Led de signalisation (feedback) présence tension

LED2: Led de signalisation (feedback) pour programmation
course maximum.

LEDS: de signalisation (feedback) pour mémorisation/effacement

des radiocommandes.

5.1.2 BORNES DE CONNEXION DES ACCESSOIRES (CN1)

: GND (commune).
Entrée bouton Ouverture/Fermeture (NO).
Entrée bouton Stop (NC).
Entrée dispositif de sécurité photocellules (NF).
Alimentation 24 VVCC+ dispositif de sécurité photocellules
(max. 300 mA).
Alimentation 24 VCC- Dispositif de sécurité photocellules.
Alimentation 24 VCC+ Clignotant (max. 5 W).
Alimentation 24 VCC- Clignotant.
: Entrée Antenne (pble chaud).
0O: GND (commune).
1 Entrée dispositif de sécurité 8 K2

SUEC TN i

=200

5.1.3 APPRENTISSAGE COURSE MAXIMUM
ELECTRONIQUE OUVERTURE)
Pour configurer la course maximum du fin de course électronique en

(FIN DE COURSE
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ouverture (FEO), le moteur doit étre connecté au portail sectionnel via le
rail correspondant et le patin d'entrainement doit étre fixé a la chaine (ou
courroie). Pour ces opérations de montage mécanique, voir le chapitre «
MONTAGE MECANIQUE ».Un bouton de commande au moins doit en outre
étre connecté (ou une radiocommande mémorisée) et les dispositifs de
sécurité (cellule photo-électrique et entrée STOP). Pour acquérir le FEO,
alimenter le moteur et placer le portail en position « presque fermée
» (@ environ 500 mm de la butée de fermeture) au moyen du bouton de
commande ou de la radiocommande. Maintenir enfoncé le bouton P2 du
tableau de commande jusqu'a I'allumage de la led de signalisation LED2;
relacher le bouton P2 (la LED2 commence a clignoter). Le portail sectionnel
démarre son mouvement de fermeture jusqu'a atteindre la butée. Une fois
fermé (acquisition de la position de zéro), la manceuvre d'ouverture a petite
vitesse débute: quand le portail a atteint la position d'ouverture requise
(FEO), enfoncer a nouveau le bouton P2, le portail s'arréte en position
d'ouverture complete (course maximum). En alternative, il est possible de
laisser la course se terminer sur un éventuel obstacle mécanique (placé
sur le rail), ce qui comporte également I'acquisition de la FEO. Le moteur
effectue ensuite une manceuvre de fermeture en mode automatique, la
LED2 cesse de clignoter et s'éteint, confirmant ainsi la mémorisation de la
course maximum. La procédure d'acquisition de la FEO peut & nouveau
étre effectuée si nécessaire, avec le moteur alimenté en position de
Stop uniquement.

5.1.4 MEMORISATION / EFFACEMENT D'UNE RADIOCOMMANDE

Pour mémoriser une radiocommande (émetteur radio Comunello), il suffit
d'actionner le bouton P1 du panneau de contrle selon la logique de
gestion suivante:

Canal 1:  enfoncer une seule fois le bouton P1, la LEDS clignote une fois.
Enfoncer le bouton de I'émetteur a programmer avec la fonction
OUVERTURE-FERMETURE.

enfoncer deux fois de suite le bouton P1, la LED3 clignote deux
fois. Enfoncer le bouton de I'émetteur a programmer avec la
fonction de STOP.,

enfoncer quatre fois de suite le bouton P1, la LED3 s'allume fixe.
Maintenir enfoncé le bouton P1, la LEDS clignote rapidement,
maintenir enfoncé le bouton P1 jusgu'a ce que la LED3 arréte
de clignoter (confirmation de I'effacement des radiocommandes
mémorisées).

Canal 2:

Reset:

5.1.5 FERMETURE AUTOMATIQUE
LLe moteur est équipé d'une fermeture automatique activable. Pour activer
ou désactiver la fermeture automatique, activer sur le Trimmer TR2 comme
suit:

SELECTION DU TEMPS DE FERMETURE AUTOMATIQUE

0% = Fermeture automatique DESACTIVEE
50% =3"

75%  =30"

100% =60"

Note= augmentation dans le sens horaire.
Configurations d'usine: Fermeture automatique activée.(30")

5.1.6 MODE AUTOMATIQUE OU PAS A PAS

Deux modes de contrdle du mouvement sont possibles: Mode
automatique (a chaque pression du bouton Quverture-Fermeture ou de la
radiocommande, le moteur invertit le mouvement) ou Pas a pas (& chaque
pression du bouton Quverture-Fermeture ou de la radiocommande, le
moteur effectue cycliqguement la manceuvre Ouverture-Stop-Fermeture-
Stop). Sélectionner le mode désiré au moyen du sélecteur S1:

S1 sur ON Mode Pas a pas activé

S1 sur OFF  Mode Automatique activé

5.1.7 REGLAGE DE LA PUISSANCE

Le réglage de la puissance s'effectue au moyen du trimmer TR1. Pour
augmenter la puissance motrice, régler dans le sens des aiguilles d'une
montre (en tournant le potentiométre dans le sens des aiguilles d'une
montre, il diminue et le systeme devient plus sensible a la détection
d'obstacle). Configurations d'usine: Puissance réglée au minimum.

5.1.8 ENTREE DISPOSITIF DE SECURITE 8k2 (M10-M11)

L'entrée du dispositif de sécurité 8K2 permet I'utilisation de bords de
sécurité résistifs 8k2 qui, une fois activés, inversent le mouvement
a la fois en ouverture et en fermeture (il reste en veille jusqu'a une
commande donnée).

ATTENTION: lors de la programmation, I'unité de contréle vérifie le
type d'impédance maximale a I'entrée de la borne 8k2-GND (par



ex. N.O., N.C. ou 8k2 ohms) et gére le dispositif de sécurité en
conséquence. A la fin de la programmation de la course, vérifiez toujours
|'activation correcte de I'entrée de I'appareil de sécurité connecté.

5.1.9 ENTREE DE PHOTOCELLULE (M1-M4)

'entrée du dispositif de sécurité photocellule gere une photocellule
(N.C.) qui s'active pendant la fermeture, effectuant une inversion totale du
mouvement (et empéchant la fermeture).

En position de porte fermée, sila photocellule est interceptée, elle empéche
|'ouverture (détection d'obstacle lorsqu'elle est fermeée).

5.1.10 DETECTION DES OBSTACLES

LLe moteur est équipé d'un systeme de détection des obstacles activé durant
sa course normale. Via utilisation d'un codeur numérique, si un obstacle
interrompt la course du portail, le moteur est bloqué pour dépassement de
la force d'impact prévue par la norme et invertit brievement sa course avant
de rester sur STOP jusqu'a réception de la commande suivante.

NOTE: le systeme de control dispose d'un systeme de autoregolation
periodique des profils de seuil de intervention pour compenser
I'eventuelle et progressive perte d'equilibrage de la structure.

5.1.11 LUMIERE DE COURTOISIE

A l'intérieur du moteur est prévue une lumiére de courtoisie & LED (2 W,
lumiere fixe) qui s'active a chaque manceuvre et reste allumée durant 30
sec. environ apres chaque ouverture (ou STOP) et 60 sec aprés chaque
fermeture (complete). Cette fonction est permanente et ne peut étre
désactivee.

5.1.12 CLIGNOTANT/VOYANT EXTERNES

En cas de nécessite de connecter un clignotant ou un voyant externe,
il est possible d'utiliser les bormes d'alimentation dédiées (panneau de
commande: M7-M8). La sortie de ces bomes fournit une tension continue
(28V ===) avec absorption maximum prélevable d'environ 150 mA.

NOTE: La tension en sortie est constante et peut donc étre
utilisée pour alimenter un voyant d'une puissance adaptée. Pour
alimenter un clignotant, ce dernier doit étre de type a oscillation
(autoclignotant) (SWIFT).

5.1.13 SELECTEUR A CLE ET BOUTONS AUXILIAIRES

En cas de nécessité de cabler des boutons de commande auxiliaires (ex.
sélecteurs a clé), il est possible de les connecter en parallele aux sorties
dédiées (bormes M1-M2 commande Ouverture-Fermeture et bornes M1-
M3 commande de Stop).

6 ESSAI

Chaque élément de l'automatisme comme par exemple les bords

sensibles, les photocellules, l'arrét d'urgence, etc., exige une phase

spécifique d'essai ; pour ces dispositifs, effectuer les procédures
figurant dans les manuels d'instruction correspondants.  Pour
l'essai de RAMPART, effectuer la séquence d'opérations suivante:

e \rifier que toutes les indications de ce manuel sont rigoureusement
respectées, en particulier celles du chapitre 1 « Avertissements ».

e [En utilisant les dispositifs de commande ou d'arrét prévus (sélecteur
a clé, boutons de commande ou émetteurs radio), effectuer des
essais d'ouverture, de fermeture et d'arrét du portail et vérifier que le
comportement de ce demier est régulier.

o \rifier le fonctionnement de tous les dispositifs de sécurité présents
dans l'installation (photocellules, bords sensibles, arrét d'urgence, etc.).

7 ENTRETIEN

'entretien doit étre effectué régulierement par un personnel qualifié
et conformément aux lois et normes en vigueur. RAMPART exige un
entretien programmeé apres une période max. de 6 mois ou apres 10.000
manceuvres effectuées depuis la derniere intervention d'entretien.
e Débrancher toutes les sources d'alimentation du moteur

o \rifier et remplacer tous les composants d'actionnements usés

o \erifier 'état d'usure de tous les composants de I'automatisme

8 PIECES DETACHEES

Pour I'achat de pieces détachées, contacter l'assistance technique.

9 ELIMINATION DU PRODUIT

A la fin de la vie de I'automatisme, vérifier que le démantélement est
effectué par un personnel qualifié et que les matériaux sont recyclés ou
éliminés conformément aux normes locales en vigueur.

10 GARANTIE

a) Dans le cadre des rapports commerciaux, ou en cas de vente de biens
a usage professionnel, la présente garantie se limitera a la réparation
ou au remplacement du composant du Produit jugé défectueux par
FRATELLI COMUNELLO SPA par des Produits régénérés équivalents
(ci-apres « Garantie conventionnelle »), et ne couvrira pas les frais de
réparation et de remplacement du matériel (comme, a titre indicatif
uniguement, frais de main-d'ceuvre, location matériel, etc).

b) L'application des dispositions des art. 1490-1495 du Code Civil est
exclue.

c) FRATELLI COMUNELLO SPA garantit le fonctionnement des Produits
dans les limites indiquées au point sub a). Sauf accord contraire, la
Garantie conventionnelle est valable durant 24 (vingt-quatre) mois a
compter de la date de production indiquée sur les Produits. La Garantie
sera uniguement efficace et contraignante pour COMUNELLO si le
produit a été correctement monté et soumis a un entretien conforme
aux regles d'installation et de sécurité indiquées dans le document
remis par COMUNELLO et pouvant étre consulté sur le site http://www.
comunello.com/corporate/general_ conditions_sales/

"d) La garantie ne comprend pas: des pannes ou des dommages causes
par le transport; des pannes ou des dommages causés par des défauts
de linstallation électrique chez I'acheteur et/ou par des omissions,
des négligences, des inadéquations, I'utilisation inappropriée de cette
installation; des pannes ou des dommages dus a des effractions de la
part de personnel non autorisé ou causées par I'utilisation/installation
incorrectes (a ce

propos, on suggere un entretien su system tous les six mois au moins)
ou a I'emploi de pieces rechange non originales; des défauts causes
par des agents chimiques ou par des phénomenes atmosphériques. La
garantie ne couvre pas le colt des consommables et, en tout état de
cause, COMUNELLO facturera les interventions effectuées aupres du
client si ces dernieres ont été inutiles du fait d'une non-applicabilité de la
garantie ou si le client a utilisé le produit COMUNELLO en faisant preuve
de négligence, d'imprudence ou d'incompétence et qu'une utilisation
correcte du produit aurait pu éviter ladite intervention."

e) Conditions d'application : sauf accord contraire, le droit a la Garantie
conventionnelle sera exercé sur présentation d'une copie de la preuve
d'achat (facture) a COMUNELLO. Le Client devra signaler le défaut
a COMUNELLO dans un délai de 30 (trente) jours a compter de sa
découverte.

L'intervention devra étre exercée dans un délai de 6 (six) mois a compter
de la découverture dudit défaut. Les composants des Produits pour
lesquels il est demandé de faire jouer la Garantie conventionnelle
devront étre expédiés par le Client a FRATELLI COMUNELLO SPA, Via
Cassola 64, 36027 Rosa (V) ltalie.

f) Le Client ne pourra demander aucun dédommagement pour
dommages indirects, manque a gagner ou perte de production, et
ne pourra, en tout état de cause, demander un dédommagement
d'un montant supérieur a la valeur des composants ou des Produits
fournis. Tous les frais d'expédition des Produits devant étre ou ayant été
réparés, y compris si la réparation a été effectuée au titre de la Garantie
conventionnelle, seront a la charge du Client.

g) Aucune intervention externe effectuée par le personnel technique de
COMUNELLO ne sera couverte par la Garantie conventionnelle.

n) Les parties peuvent modifier les conditions de la Garantie
conventionnelle décrites dans leurs propres contrats commerciaux.

i) En cas de litige, de quelgue type que ce soit, la législation italienne
sera appliquée et le Tribunal de Vicence sera compétent en la matiere.
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INSTRUCCIONES DE USO Y DE INSTALACION
RAMPART 600 / 1000

DECLARACION DE CONFORMIDAD CE

El abajo firmante, Seni. COMUNELLO LUCA, representante el siguiente fabbricante

F.lli COMUNELLO spa
Via Cassola 64, 36027 Rosa (VI) Italia

Declara que el automatismo en lo sucesivo descrito:
Descripcion Automatismo electromecanico para portones seccionales
Modelo RAMPART 600 - RAMPART 1000

Es conforme a las disposiciones legales que transponen las seguientes directivas:
e 2014/53/EU (RED) e 2011/65/EU (Directiva RoHS)

Y que han sido aplicadas todas las normas y /o especificaciones técnicas en lo sucesivo indicadas

ENB1000-6-2:2005 + AC:2005
ENG1000-6-3:2007 + A1:2011

ENG2233 :2008

ETSIEN 300 220-1 V3.1.1

ETSIEN 300 220-2 V3.1.1

ETSIEN 301 489-1 vV2.1.1

ETSIEN 301 489-3 V2.1.1 Final Draft
ENBO335-1:2012+ AC:2014 + A11:2014

Asimismo declara que no esta permitido poner en servicio la maquinaria hasta que la maguina donde esté incorporada o de la que
forme parte haya sido identificada y declarada de conformidad a las disposiciones de la Directiva 2006/42 CE vy a la legislacion nacional
que la transpone.

Rosa (V) — Italia
13-06-2017

Luca Comunello
Representante Legal de Fratelli Comunello

Fratelli Comunello S.p.A.
Tl:N Empresa con sistema de Gestion de Calidad certificado
50D UNI EN ISO 9001:2015
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1 ADVERTENCIAS GENERALES

1.1 ADVERTENCIAS PARA LA SEGURIDAD

El presente manual de instalacion esta dirigido
exclusivamente al  personal  profesionamente
capacitado. Antes de proceder con la instalacion
es necesario leer todas las instrucciones. Todo lo
que no esté especificado en estas instrucciones No
esta permitido; los usos no previstos podrian ser
una fuente de dano para el producto y ser peligroso
para las personas y bienes. El fabricante declina toda
responsabilidad por la falta de aplicacion de la buena
gjecucion en la construccion de las puertas y de las
deformaciones que pudieran producirse durante su
uso. Conserve este manual para futuras consultas.
El diseno, la fabricacion de los dispositivos gue
componen RAMPART v el presente manual respetan
por completo lanormativa vigente. Teniendo en cuenta
las situaciones de riesgo que pueden producirse
durante la instalacion y el uso de RAMPART, es
necesario que también la instalacion se lleve a cabo
respetando las leyes, normas y reglamentos; a saber:

1.2 ADVERTENCIAS PARA LA INSTALACION

e Antes de iniciar la instalacion, compruebe la
necesidad de dispositivos y materiales adicionales
que pudieran ser necesarios para completar la
automatizacion con RAMPART de acuerdo con
las situacion especifica de empleo.

e Efautomatismo no debe utilizarse antes de que la
puerta no sea segura.

e £ material de embalaje debe eliminarse
respetando la normativa local vigente.

1.3 ADVERTENCIAS PARA EL USO

e No redice modificaciones en ninguna pieza
Si no estuviera previsto en este manual. Las
operaciones de este tipo pueden provocar fallos
de funcionamiento. El fabricante declina toda
responsabilidad por danos causados por productos
maodificados.

e bvite que las piezas del automatismo puedan
quedar sumergidas en agua O en otros liquidos.
Evite que los liquidos puedan penetrar en el interior
del cuadro de controly de otros dispositivos abiertos
incluso durante la instalacion.

e Si penetrara liquido en el interior de los dispositivos
del automatismo, desconecte inmediatamente
la alimentacion electrica y pongase en contacto
con el servicio de asistencia Comunello; el uso de
RAMPART en tales situaciones puede provocar
situaciones peligrosas.

e No conserve ningun componente de RAMPART
cerca de fuentes de calor ni los exponga a las
llamas porgue se podrian danary provocar fallos de
funcionamiento, incendio © situaciones peligrosas.

e n el caso de periodos prolongados de inactividad,
para evitar el riesgo de fugas de sustancias nocivas
de la baterfa opcional, es preferible extraerla y
guardarla en un lugar seco.

e Conecte el cuadro de control Unicamente a una
linea de alimentacion eléctrica con puesta a tierra
de seguridad.

e Todas las operaciones gue requieren la apertura de
las cubiertas de RAMPART deben hacerse con el
cuadro de control desconectado de la alimentacion
eléctrica; sieldispositivode desconexionnoestuviera
a la vista, aplique el siguiente cartel: “CUIDADO
REALIZANDO TAREAS DE MANTENIMIENTO”.

e Si los interruptores automaticos o los fusibles
se desconectaran, antes de restablecerlos es
necesario identificar y solucionar el fallo.

¢ Si no fuera posible solucionar el fallo utilizando las
informaciones indicadas en este manual, contacte
con el servicio de asistencia.

e [l dispositivo puede ser utilizado por ninos mayores
de 8 anos, por persona con discapacidades
psicofisicas y sensoriales, sin experiencia o con
falta de conocimiento, siempre bajo vigilancia o
bien después que los mismos hayan recebido
instrucciones de la utilizacion en seguridad y que
hayan bien comprendidos os riesgos relacionados
a mal empleo. No permita que 0s ninos jueguen
con el dispositivo. La limpieza y el mantenimiento
destinadas a ser efectuadas por el usuario no debe
ser efectuadas por menores sin vijlancia.

¢ No permita gue los niNnos jueguen con los controles
del automatismo. Mantenga los radiomandos fuera
del alcance de los ninos. Examinar periddicamente
la instalaccion para verificar la presencia de
eventuales averias a los cables, muelles y partes
mecanicas. No se utilize la automacion cuando se
necesite una reparacion de la misma.
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2 MODELOSYDESCRIPCIONDEL PRODUCTO

2.1 DESCRIPCION

Actuador electromecanico para puertas seccionales compensadas con
muelles. El motorreductor se puede utilizar en guias con correas o cadena de
transmision, centralita de control electrénica integrada, con finales de carrera
electronicos (encoder), para un motor de 24V ===, receptor enchufable:
438,92 MHz “narrowband” (banda estrecha).

2.2 INSTALACION TiPICA

LEYENDA
A MOTORREDUCTOR CON CENTRALITA INTERIOR
B FOTOCELULAS DE CIERRE
C LUZINTERMITENTE
D SELECTORDE LLAVE

3 CARACTERISTICAS TECNICAS

RAMPART 600 ‘ RAMPART 1000

Almentacion 230V (10%) / 50Hz
Esfuerzo maximo de tiro (fuerza necesaria para la puesta en 600N 1000
marcha de la apertura de la puerta)
Esfue@ maximo de o (fuerza necesaria para mantener el 200N 00N
movimiento de la puerta)
Peso mé&imo de la puerta 110kg 210kg
Velocidad méxima de apertura 0,14 Metros por segundos
Velocidad durante el esfuerzo nominal 0,1 Metros por segundos
Tiempo méximo motor en continuo ' 60 gegundos —
(modalidad de funcionamiento intermitente)
Consumo de energia durante el esfuerzo nominal 11ow \ 150W

Tiempo de fluminacion (tempo LED) después de la
detencion del movimiento

Consumo de coriente adicional (dispositivos extermnos)
Corriente absorbida por la lampara de sefializacion externa

30 segundos despugs de la apertura de la puerta
1 minuto después del cierre de la puerta
24V DC / max. 8W (max 300mA)
24V DG / max. 5W (max 200mA)

Rado cortrol 433,92MHz / Cadigo dinémico
200 Controles remotos méx.

Tipo de proteccion I

Clase de proteccion P20

Intervalo de temperatura -20°C/+50°C

Peso del motor 45kg | 5,0kg

4 INSTALACION

4.1 CONTROLES PRELIMINARES

Para un funcionamiento correcto del automatismo, compruebe que:

e Todos los accesorios tengan las dimensiones adecuadas.

e [apuerta, al dejarla en cualquier posicion, no se mueva por su cuenta.

e  Se hayan respetado los espacios minimos y maximos indicados en la
FIG. 1.

e En el caso de puerta basculante, observe que durante el movimiento,
la misma no tenga contacto con la guia de la cadena (FIG. 2).

e Controle que en la carrera de la puerta no haya puntos de mayor
friccion durante el cierre y la apertura.

4.2 LIMITES DE UTILIZACION

Antes de realizar la instalacion del motorreductor, compruebe que sus
datos estén dentro de los limites de utilizacion indicados en el capitulo
“Caracteristicas técnicas del producto”.

32 COMUNELLO ®GCopyright 2019 - Al rights reserved

4.3 INSTALACION DEL MOTORREDUCTOR MOD. RAMPART

4.3.1 INSTALACION

e Prepare las 2 piezas de guia para ensamblarlas (obvie este punto en
el caso de una Unica pieza).

e Desplace en el interior de las gufas la cabeza con polea FIG. 3.

Una las dos piezas de guia utilizando el empalme, como se muestra
en la FIG. 4 (obvie este punto en el caso de una Unica pieza).

e (Cologue la cabeza con engranaje en el extremo de la guia y ensamble
el tensor con muelle en la misma guia (FIG. 5).

e Apriete la tuerca suministrada contra el muelle hasta obtener una
tension suficiente de la cadena/correa (FIG. 6).

e Ensamble la palanca de arrastre y la placa de fijacion en la puerta con
la corredera de la guia (puede utilizarse solo la palanca "A”) (FIG. 7).

e |ntroduzca la placa de soporte en la guia (FIG. 8).

e Fije el actuador a la guia con los tornillos vy las placas suministradas
(FIG. 9).

e Fije las placas de apoyo a la placa de soporte de la guia (FIG. 10).
Los discos perforados pueden cortarse segun la longitud necesaria.
En el caso de fijacion directamente en el techo, no utilice las placas
suministradas.

e Fije la placa anterior sobre la puerta, en posicion central (FIG. 11).

e Ensamble la placa anterior sobre la puerta con el pemo vy el pasador
suministrados (FIG. 12).

e Fije la guia en el techo tal como se muestra en las FIG. 13y 14.

e Fie la palanca de arrastre a la puerta con el permo vy el pasador
suministrados (FIG. 15).

e Ate el tirador de activacion del dispositivo de desblogueo manual (FIG.
16).

4.3.2 REGULACION DE LOS FINALES DE CARRERA

e Desenrosque y cologue el final de carrera en la posicion deseada FIG.
17.

¢ Bloqguee el final de carrera apretando el tornillo.

4.3.3 DESBLOQUEO MANUAL

e Para desbloquear y permitir un movimiento manual de la puerta, tire
del tirador atado a la corredera de la guia (FIG. 18).

e |a puerta podra moverse manualmente.

4.4 INSTALACION DEL BRAZO GIRATORIO

e Para instalar el brazo oscilante, consulte las dimensiones que se
muestran en la FIG.21.

5 CONEXIONES ELECTRICAS

El actuador se suministra con el cable de alimentacion listo para la
conexion a un cuadro eléctrico (protegido adecuadamente). Para la
conexion de los accesorios (pulsadores, selectores, fotocélulas, etc.)
véase el siguiente apartado.

e En fase de instalacion utilizar exclusivamente
cables doblementes aislados (cables con
cubierta) sea por conexiones a tension de
red (230V) sea por conexiones en muy baja
tension de seguridad SELV (luz intermitiente,
fotocélulas).

e | doble aislamiento de los cables debe ser
mantenido hasta la proximidad inmediata de
los bornes, desenvainandolos tan soélo cerca
de los terminales de conexion y deben ser
vinculados por precintos.

¢ Enfase de instalacion exclusivamente corondel
en plastico.

e Utilizar corondeles distintas por cablaje en baja
tension (230V) y por cablaje en tension de
seguridad muy baja (SELV).

¢ “Los conductors en tension de seguridad muy
baja, deben estar fisicamente separados (por
lo menos 4 mm en aire) de los conductors
a tension de red, © bien deben estar
adecuadamente aislados con aislamiento



adicional con grosor minimo de 1T mm.

e Utilizar cables FG7 2X1,6 mm2 como cable
de alimentacion o de categoria superior.

e Preverse en la fuente de la red de alimentacion
de la automacion un dispositivo que asegure
la desconexion completa onnipolarde la red
(con categoria lll de sobretension y con una
distancia de apertura de los contactos en cada
polo por lo menos de 3 mm), conformemente
a las reglas de insalaccion y directamente
colegado a los bornes de alimentacion.,

e Conecte el hilo amarillo/verde (puesta tierra) al
terminal de ojal como se muestra en la figura
18 A para LIMIT 500/600; mientras que para
LIMIT 800 hay que conectar la puesta a tierra a
la tarjeta como explicado en el parrafo 10.1

5.1 REGULACIONES Y CONEXION DE LOS ACCESORIOS

5.1.1 REFERENCIAS DEL PANEL DE CONTROL Y REGULACION

F1: Fusible de proteccion alimentacion de red
230V~ (F3.15A250V).
F2: Fusible de proteccion alimentacion motor

24V === (F15A250V).

FORCE (TR1): Regulacion de la FUERZA (fuerza maxima en el sentido
horario).

AUTO (TR2): TIEMPO DE CIERRE AUTOMATICO (aumento del tiempo en
sentido horario).

P1: Pulsador para memorizar los radiomandos.

P2: Pulsador para el aprendizaje de la carrera maxima.

S1: Selector modalida PASO-A-PASO (abre-stop-cierra) o AUTOMATICO
(abre-cierra)

S2: Selector para invercion del sentido de rotacion del motor

POWER LED: Luz de cortesia de LED 2W.

LED1: LED de sefializacion (feedback) llegada tension.

LED2: LED de sefalizacion (feedback) para la programacion de la

carrera maxima.

LED de senalizacion (feedback) para la memorizacion/

cancelacion de los radiomandos.

LEDS:

5.1.2 BORNAS PARA LA CONEXION DE LOS ACCESORIOS (CN1)
1: GND (comun).

2 Entrada pulsador Abrir/Cerrar (N.A.).

3 Entrada pulsador Parada (N.C.).

4 Entrada Dispositivo de seguridad Fotocélulas (N.C.).

5 Alimentacion 28V= + Dispositivo de seguridad Fotocélulas
(max. 300 mA).

Alimentacion 28V-== - Dispositivo de seguridad Fotocélulas.
Alimentacion 28V===+ Luz intermitente (max. 5 W).
Alimentacion 28V=== - Luz intermitente.

: Entrada Antena (polo central).

0: GND (comun).

1: Entrada Dispositivo de Seguridad 8K2

220N

5.1.3 APRENDIZAJE DE LA CARRERA MAXIMA (FINAL DE CARRERA
ELECTRONICO DE APERTURA)

Para configurar la Carrera Maxima FEA (Final de carrera Electronico de
Apertura) es necesario que el motor esté conectado a la puerta seccional
mediante el carril correspondiente y que la corredera de arrastre esté
enganchada a la cadena (o correa). Para dichas operaciones de
ensamblaje mecénico, véase el capitulo “ENSAMBLAJE MECANICO’.
También es necesario que haya al menos un pulsador de mando
conectado (0 un radiomando memorizado) y los dispositivos de
seguridad (fotocélulas y entrada STOP) activos y N.C. Para adquirir el
FEA, alimente el motor, coloque la puerta seccional en una posicion
“casi cerrada” (alrededor de 500 mm del tope de cierre) utilizando el
pulsador de mando o el radiomando. Presione y mantenga presionado
el pulsador P2 del cuadro de mandos hasta que se encienda el LED de
sefalizacion LED2; suelte el pulsador P2 (el LED2 comenzara a destellar).
La puerta seccional comenzara un movimiento de cierre hasta el tope.
Tras haberse cerrado (adquisicion de la posicion de Cero) comenzara
un movimiento de apertura a velocidad lenta: cuando la puerta seccional
haya alcanzado la posicion de apertura deseada (FEA), presione de
nuevo el pulsador P2; la puerta seccional se detendra en la posicion

de apertura méaxima (carrera maxima). Como alternativa, es posible
dejar que la carrera finalice en un posible blogue mecéanico (colocado
en el carril), adquiriendo igualmente el FEA. Posteriormente, el motor
realizara un movimiento de cierre en ciclo automatico, el LED2 dejara de
destellar y se encendera con luz fija para confirmar la memorizacion de
la carrera maxima. Si fuera necesario, es posible realizar de nuevo el
procedimiento de adquisicién FEA solo con el motor alimentado en
la posicion de Parada.

5.1.4 MEMORIZACION / CANCELACION DE UN RADIOMANDO
Para memorizar un radiomando (transmisor Comunello) es suficiente
utilizar el pulsador P1 del panel de control, con la siguiente logica de

gestion:

Canal 1: presione una vez el pulsador P1, el LED3 destellara con
un flash. Presione el pulsador del transmisor que se desea
programar con la funcion ABRIR-CERRAR.

Canal 2:  presione dos veces el pulsador P1, el LED3 destellara con
dos flash. Presione el pulsador del transmisor que se desea
programar con la funcion STOP.

Reajuste;  presione cuatro veces el pulsador P1, el LED3 se encendera

con luz fija. Presione y mantenga presionado el pulsador P1,
el LED3 destellara rapidamente, mantenga presionado el
pulsador P1 hasta que el LED3 deje de destellar (confirmacion
de que se han cancelado los radiomandos memorizados).

5.1.5 CIERRE AUTOMATICO

El motor esta equipado con la funcion Cierre Automatico activable. Para
habilitar o inhabilitar el Cierre Automatico utilice en el Potenciometro TR2
de la siguiente manera:

SELECCION DEL TIEMPO DE CIFRRE AUTOMATICO

0% = Clerre automatico DESACTIVADO
50% =3

75%  =30"

100% = 60"

Nota = aumento en sentido horario.
Configuracion de fabrica: Cierre automatico habilitado.(30")

5.1.6 MODO AUTOMATICO O PASO A PASO

Los modos de control del movimiento disponibles son dos: Modo
Automatico (cada vez que se presiona el pulsador Abrir-Cerrar o el
Radiomando el motor invierte el movimiento) o Paso a Paso (cada vez
que se presiona el pulsador Abrir-Cerrar o el Radiomando el motor realiza
ciclicamente el movimiento Abrir-Stop-Cerrar-Stop). Para seleccionar el
modo deseado, utilice el selector S1:

S1en ON Modo Paso a Paso habilitado

S1len OFF  Modo automéatico habilitado

5.1.7 REGULACION DE LA FUERZA

La Fuerza se regula con el timmer TR1. Regulandolo en el sentido
horario se aumenta la fuerza de traccion (al girar el potencidmetro en
sentido antihorario, disminuye y el sistema se vuelve mas sensible a la
deteccion de obstaculos). Configuracion de fabrica: Fuerza regulada al
minimo.

5.1.8 ENTRADA DISPOSITIVO DE SEGURIDAD 8K2 (M10-M11)

LLa entrada del dispositivo de seguridad 8K2 permite el uso de bordes de
seguridad resistivos 8k2 que, una vez activados, invierten brevemente
el movimiento tanto al abrir como al cerrar (permanece en espera hasta
un envio de mando).

ATENCION: Durante la fase de programacion, la unidad de control
comprueba el tipo de impedancia maxima en la entrada del terminal
8k2-GND (por ejemplo: N.O., N.C. u 8k2 ohmios) y gestiona el
dispositivo de seguridad en consecuencia. Al final de la programacion
de la carrera, siempre verifique la activacion correcta de la entrada del
dispositivo de seguridad conectado.

5.1.9 ENTRADA FOTOCELULA (M1-M4)

La entrada del dispositivo de seguridad de la fotocélula maneja una
fotocélula (N.C.) que se activa durante el cierre, llevando a cabo una
inversion total del movimiento (y evitando el cierre). En la posicion
de puerta cerrada, si se intercepta la fotocélula, impide la apertura
(deteccion de obstaculos cuando esté cerrada).

5.1.10 DETECCION DE OBSTACULOS

El motor incorpora un sistema de deteccion de obstaculos que se activa
durante la carrera normal. Utilizando un encoder digital, cuando un
obstaculo obstaculiza la carrera normal de la puerta seccional, el motor
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se bloguea al superar la fuerza de impacto prevista por la normativa,
invirtiendo brevemente la marcha y permaneciendo en STOP hasta la
recepcion del mando sucesivo.

NOTA: el sistema de control cuenta con una autoregulacion
periodica de los perfiles de limites del intervento obstaculo para
compensar una eventual progresiva pérdida del balance de la
estructura

5.1.11 LUZ DE CORTESIA

En el interior del motor hay una luz de cortesia de LED (2W, luz fija)
que se activa en cada movimiento y queda encendida durante 30
segundos después de cada Apertura (0 STOP) y 60 seg. después de
cada cierre (completo). Dicha funcion siempre esta presente y no se
puede desactivar.

5.1.12 LUZ INTERMITENTE/LUCES TESTIGOS EXTERIORES

Si fuera necesario conectar una luz intermitente o luces testigos
exteriores, es posible utilizar las bornas de alimentacion especificas
(Panel de mando: M7-M8). La salida de dichas bornas suministra una
tension continua (28V===) con una absorcidon maxima de alrededor de
150 mA.

NOTA: la tension de salida es constante; por consiguiente, se puede
utilizar para alimentar una luz testigo de potencia adecuada. Si se
desea alimentar una luz intermitente, es necesario utilizar luces
intermitentes oscilantes (SWIFT).

5.1.13 SELECTOR DE LLAVE Y PULSADORES AUXILIARES

Si fuera necesario cablear pulsadores de mando auxiliares (por €.
selectores de llave), es posible conectarlos en paralelo a las entradas
especfificas (bornas M1-M2 mando Abrir-Cerrar y bornas M1-M3 mando
Parada).

6 ENSAYO

Cada elemento del automatismo, por ejemplo bandas sensibles,
fotocélulas, dispositivo de parada de emergencia, etc., requiere
una fase de ensayo especifica; para dichos dispositivos se deberan
realizar los procedimientos indicados en los respectivos manuales de
instruccion. Para el ensayo de RAMPART realice la siguiente secuencia
de operaciones:

e Compruebe que se haya respetado estrictamente todo lo previsto en
este manual y, en particular, en el capitulo 1 “Advertencias”.

e Utillizando los dispositivos de mando o de parada previstos (selector
de llave, pulsadores de mando o transmisores), realice las pruebas
de apertura, cierre y parada de la puerta y compruebe que el
comportamiento corresponda con cuanto previsto.

e Compruebe uno por uno el funcionamiento correcto de todos los
dispositivos de seguridad montados en el sistema (fotocélulas, bandas
sensibles, dispositivos de parada de emergencia, etc.).

7 MANTENIMIENTO DEL PRODUCTO

El mantenimiento debe ser realizado regularmente por personal
calificado de acuerdo con las leyes y normativas vigentes. RAMPART
necesita un mantenimiento programado al maximo dentro de 6 meses
0 10.000 movimientos a partir del mantenimiento anterior.

e Desconecte todas las fuentes de alimentacion del motor.

e Compruebe vy sustituya todas las piezas méviles desgastadas.

e Compruebe el desgaste de todas las piezas del automatismo.

8 PIEZAS DE REPUESTO

Las piezas de repuesto pueden solicitarse contactando con el servicio
de asistencia técnica.

9 ELIMINACION

Al final de la vida Util del automatismo, asegurese de que el desguace
sea realizado por personal calificado y que los materiales sean
reciclados o eliminados segun las normas locales vigentes.

10 GARANTIA

a) Esta garantia, en lo que se refiere a las relaciones comerciales o en
caso de venta de bienes para uso profesional, se limita a la reparacion
o sustitucion de la pieza del Producto reconocida por FRATELLI
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COMUNELLO SPA como defectuosa por Productos regenerados
equivalentes (en adelante, “Garantia convencional”); la garantia no
cubre los gastos de reparacion y sustitucion del material (por ejemplo,
los gastos de mano de obra, alquiler de materiales, etc.).

b) Queda excluida la aplicacion de las disposiciones establecidas en los
articulos 1490-1495 del Codigo Civil italiano.

c) FRATELLI COMUNELLO SPA garantiza el funcionamiento de los
Productos dentro de los limites indicados en el apartado a) anterior.
Salvo acuerdo en contrario, la validez de la Garantia convencional es de
24 (veinticuatro) meses a partir de la fecha de fabricacion indicada en
los Productos. La garantia sera vélida y vinculante para COMUNELLO
solo si el producto es montado correctamente y mantenido de
conformidad con las normas de instalacion y de seguridad indicadas
en la documentacion suministrada por COMUNELLO o consultable
en la pagina internet http://www.comunello. com/corporate/general_
conditions_sales/

d) La garantia no incluye: averfas o dafos causados por el transporte;
averias o dafos causados por defectos en la instalacion eléctrica del
comprador del producto y/o por descuido, negligencia, uso inadecuado
y anormal de dicha instalacion; averias o dafos causados por
manipulaciones realizadas por personal no autorizado o como resultado
de un uso o instalacion incorrectos (a tal proposito se recomienda
realizar un mantenimiento del sistema al menos cada seis meses) o por
el uso de piezas de repuesto no originales; defectos provocados por
agentes quimicos y/o fendmenos atmosféricos. La garantia no incluye
el precio de los consumibles; de todas maneras, COMUNELLO tendra
derecho a cargar en cuenta los gastos por la intervencion realizada en
el domicilio del cliente, cuando esta resulte indtil porque no es valida
la garantia o porque el cliente ha utilizado el producto COMUNELLO
de manera negligente, imprudente o inadecuada, siendo que el uso
correcto del producto hubiera evitado la intervencion.

"e) Condiciones de aplicacion: salvo acuerdo en contrario, el derecho
a la Garantla convencional se ejerce presentando una copia del
documento de compra (factura) a COMUNELLO. El Cliente debe
comunicar el defecto a COMUNELLO dentro del plazo de 30 (treinta)
dias a partir de la fecha del descubrimiento.

La accion debe ejercerse dentro del limite de prescripcion de 6
(seis) meses a partir de la fecha del descubrimiento. Las piezas de
los Productos para las que se requiere la activacion de la Garantia
convencional deben ser enviadas por el Cliente a FRATELL
COMUNELLO SPA, Via Cassola 64, 36027 Rosa (V) Italia."

f) El cliente no podra solicitar ningun tipo de indemnizacion por dafos
indirectos, pérdida de beneficios, pérdida de produccion ni tampoco
podré exigir en concepto de indemnizacion importes superiores al
valor de los componentes o de los Productos suministrados. Todos los
gastos de transporte de los Productos a reparar o reparados, aunque
estén amparados por la Garantia convencional, quedan a cargo del
Cliente.

g) Ninguna intervencion externa realizada por el personal técnico de
COMUNELLO esta cubierta por la Garantia convencional.

h) Las modificaciones especificas de las condiciones de la Garantia
convencional aqui descritas pueden ser definidas por las partes en los
respectivos contratos comerciales.

i) En caso de controversia legal de cualquier tipo, sera aplicable solo la
ley italiana y sera competente el Tribunal de Vicenza.



MHCTPYKLUUA MO MOHTAXKY
RAMPART 600 / 1000

AEKJTAPALIUA O COOTBETCTBUU CE

Hwxenognucaswwitica r. COMUNELLO LUCA, npenctaBuTeb NPON3BOAMUTENSA

F.Ili COMUNELLO spa
Via Cassola 64, 36027 Rosa (VI) Italy

3AABJIAET, yTo onucaHHoe 3fecb 060pyAOBaHME:

OnwucaHue AnekTpoMexaHUuYecKasi aBTOMaTU3aLUsA CEKLMOHHbIX ABepeil
Mogenb RAMPART 600 - RAMPART 1000

COOTBETCTBYET 3aKOHOAATeNbHbIM MONIOXEHUAM, NepeatoLLM CoAepXXaHne CneaytoLnx ANPeKTUB:
« 2014/53/EU (RED) + 2011/65/EU (OunpektnBa RoHS)

M YTO 6blN NPUMeHEeHbl BCe HOPMbI U/UNN TeXHUYecKne CI'IeLl,VId)VIKaLI,VIVI, nepevyncneHHble ganee

ENG1000-6-2:20056 + AC:2005
ENG1000-6-3:2007 + A1:2011

ENG2233 :2008

ETSI EN 300 220-1 V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 V3.1.1

ETSIEN 301 489-1 v2.1.1

ETSIEN 301 489-3 vV2.1.1 Final Draft
ENB0335-1:2012+ AC:2014 + A11:2014

TakoKe 3asiBNIAET, YTO MyCK B 3KCMJyaTaLmio MallMHHOro 060pyoBaHMsA He paspeLuaeTcs fO TeX Nnop, Noka MallnHHoe
o6opyoBaHue, B KOTOPOe OHO BCTPaVBaETCH UM HYaCTbio KOTOPOro OHO ABASIETCS, He ByAeT MAeHTUOULMPOBAHO UMK He
6yneT 06bABNEHO COOTBETCTBYOLWMM NonoxeHnam OupektuBbl 2006/42 CE u HaunoHanbHOMY 3aKOHOLATENbCTBY CTPaHbl,
NPUHSABLLEN ANPEKTUBY.

r. Rosa (Vicenza) — Utanus
13-06-2017

LokTtop LUCA COMUNELLO
OdvumanbHbI NpeacTaBUTeNb GUPMBbI \RATELLI COMUNELLO s.p.a.

Fratelli Comunello S.p.A.
KomnaHus ¢ CepTIAd)MLlMpOBaHHOI?I CUCTEMOW MEHe)XMeHTa KayecTBa
UNI EN 1SO 9001:2015

U
<
]
(P
A
=
=

COMUNELLO ®Copyright 2019 - Al rights reserved 35




([ COMUNELLO

YKA3ATEJIb

OBLUUE NPEAYNPEXAEHUA
MpenynpexaeHns no 6e3onacHOCTM
Mpenynpexxaenns no MOHTaxy
Mpenynpexneruns no aKcnayaTaumm
MOJENW N ONMUCAHUE U3OENUIA
OnucaHve

TUNUYHBIN MOHTaX

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU U3 OENUSA
MOHTAX

MpenBapuTenbHblie NPOBEPKM

Wi

ADARAWNION—S oA
Bl NS

1
2 [Mpenens npuMeHeHns
3 MoHTaxX MoTOp-peaykTopa RAMPART
4.4.1 MoHTax

MOHTa)K KOHLLEBOrO BbIKJIKOHATENS

PydHas pasbnokrposka MOTOp-peayKTopa

4.4 YcTaHoBKa BpallarLLErocs pblHara
SQNIEKTPUYECKUE COEAUHEHUSA
PerynupoBaHue 1 coequHeHne NpuHaaiIexxHOCTeN
CcbInku Ha NaHenb ynpasaeHns 1 perynpoBanHns
Knemmbl 0N peryvpoBaHns NpUHaaIexXHOCTEN
3anoM1HaHve MakcMasibHOro XoAa (KOHLIEBOW BbIktoHaTe b
OTKPbITKS)

3anoMuHanvie/yaaneHne nyasta pagvoynpasieHns
ABTOMAaTNYECKOE 3aKpbITNE

ABTOMATUHECKMI PEXMUM UM MOLLArOBbIN PEXNM
PerynupoBanue ycunms

8k2 BBOA yCTpoOCcTBa He30MacHOCTH

Bxopn hoToanemeHToB

.10 O6Hapy»xeHne NpenaTCTBuM

.11 OcBelleHre B HOYHOE BPeEMS

.12 Hapy>kHas muratoias namna/vHamkaTop

.13 Kntoy-cenekTop 1 BCnoMoraTtesibHble KHOMKM
UCMNbITAHUA

TEXOBCY)XXUBAHUE

3AMNACHbIE YACTU

BbIBO3 B OTX0/Abl

FTAPAHTUA

1 OBLUWME NMPEAYNPEXAEHUA

1.1 NPEAYNPEXOEHWUA MO BE3OINMACHOCTHU
HacTtodulee pyKOBOACTBO MO  MOHTaXy
npegHasHavYeHo NCKIIOHYNTESTBHO ons
NPOMECCHOHaNbHOIO KOMMETEHTHOro
nepcoHana. HeobxoguMmo npoynTaTb BCe
NHCTPYKLUMN Mepefn TeM, Kak npucTynatb K
MOHTaxy. Bce TO, 4TO He nNpenycMOoTPeHO B
HACTOALLMX WHCTPYKUMAX, HE paspeLleHo;
HenpeoyCMOTPEHHOE VCMONIb30BaHNE MOXET
cTaTb MPUYMHOM  MOBPEXOEHUN  U3Oend
N VCTOYHMKOM OMaCHOCTU [ONd9 Jo4en Wu
NPeaMeETOB. [MpousBoanTenb CHUMaeT
C cebsd Kaky-mMbo OTBETCTBEHHOCTb B
criydyae HecobIOeHUs  VHCTPYKUMA  Mpu
CTPOWUTENbCTBE BOPOT, a Takke B Cllyvae
nedopmauymmi, KOTopble MOryT BOSHUKHYTb BO
BPEMSANXUCMNONB30BAHVS. XpaHNTEHACTOSLLLEE
PYKOBOACTBO A8 OyayLLEero NCnosib30BaHus.
[TpOeKTMpOBaHNe, N3roTOBJIEHNE YCTPOWCTB,
coctaBnaowmx RAMPART, u©n HacTogulee
PYKOBOOCTBO  MOJIHOCTBKD ~ COOTBETCTBYIOT
OEeNCTBYOWMM HopMaM. C y4eToM CuUTyauuia
pUCKa, KOTOpble MOryT CO34aBaTbCd BO
BpeMs MOHTaxka 1 ucnonbaosaHusg RAMPART,
HEOOXOOANMO, 4YTODblI MOHTaXK BbINOJIHANCS
npu MNOMHOM COOAAEHMM BCEX 3aKOHOB,
HOPM 1 NPaBwJ1; B YACTHOCTU:

1.2 NPEAYNPEXAEHUA MO MOHTAXY
- [lepeqg Tem, Kaxk MNpUCTYMUTb K MOHTaXy,

—_
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ybeamTtecb B HannM4mm HY>XXHbIX
MHCTPYMEHTOB W MaTepunasnos, KOTOpble
MOryT NOTpeboBaTbCs [ON15 3aBePLUEHUS
aBTOMaTMU3aLMM C UCMONb30BaHneM RAM, B
COOTBETCTBUM C KOHKPETHOW CUTyaumen ana
NCMNOMb30BaHUA.

o ABTOMATW3M He [O/KEH WCMOSb30BaTbCS,
JO Tex Tnop, MNoka BOpOoTa He 6yayT
6e30MacHbIMU.

« MaTepuanynakoBKM AOKEH BbI6PAChbIBATHCS
Npyv  MNOAHOM  COGMOAEHMM  MECTHOro
3aKOHOZATeNbCTRBA.

1.3 NPEAYNPEXOEHUA MO 3KCMJTYATALUUN

« He BbinosHANTE MoOOMMVKALMW  YacTew,
HEe  MNPedyCMOTPEHHbIE B HACTOSILLEM
PYKOBOACTBE. OTU AENCTBUA MOMYT NPYBECTA
K BO3HVKHOBEHMIO HEMCNPaBHOCTEN.
Mpon3BoanTE/b CHUMAET C cebs  byro
OTBETCTBEHHOCTb, CBA3AHHYH C UBMEHEHHBIMM
N3OENAMN.

o V3berante norpyeHns B BOOy WU
OPYrie >XXUOKOCTM 4acTen, OTBEeYaroLMX 3a
aBToMaTtmsaunio. Bo Bpemsa MoHTaka crieayeT
n3beratb NMPOHNKHOBEHWS XKUOKOCTEN BHYTPb
LEHTPa/IbHOM CTaHLMU U OPYrX OTKPbITbIX

YCTPOWCTB.
« ECv >KuMOKOCTM  MPOHUKHYT  BHYTPb
aBTOMATUYECKMX YCTPOUCTB, HEMeOIEHHO

OTKJIIOUUTE SNEKTPONMUTAHNE 1 ObpallanTeCh
B LileHTp Texcepsrca Comunello; npymMmeHeHve
RAMPARTB Takux yC/ioBUSX MOXET CO30aBaTb
onacHble cuUTyauun.

« He xpanute kakve-nnbo yactn RAMPART
PAOOM C WUCTOYHMKAMKM HarpeBa U pPsgoM C
NJaMeHeM; 3TN OEUCTBMS MOMyT MoBpeauTb
n3nenve U ctatb NPUHNMHON HENCTIPaBHOCTEN,
no>kapa Wn OnacHbIX CUTyaLuUN.

« B cnyyae pamTenbHbIX NeprofoB MPOCTOS,
4YTOObI M36eXaTb pUCKa YyTedeK BpPEeMHbIX
BELLECTB 3 OOMOJTHUTETbHOMO akKKyMYIATOPa,
PEKOMEHOYETCA BbIHYTb €ro 1 XpaHWTb B
CYyXOM MECTE.

« CoequHUTE UEHTPaUIbHYO CTaHUMIO TOJIbKO
C NNHMEN BNeKkTponuTaHus, 060pyaOBaHHOM
6e30MnacHON CUCTEMOW 3a3EMIIEHVIS.

. Bce onepaumn, Tpebytolme  OTKPbITUS
koprnyca RAMPART, OOJ/MKHbI BbINOSIHATHCS,
KOrda LeHTpaslbHas CTaHuMs  ynpaBfeHns
NE! oTcoeguHeHa oT NCTOYHMKA
SNEKTPONUTaHNS; ecnm YCTPOWCTBO
pasbedVHEHNS pacnosiaraeTcd He3aMeTHO,
HY>XHO nomecTuUTb niakat. "BHVYMAHUE,
VOET TEXOBCTTY>KVBAHUE".

. Ecrm npon3onaeT cpabaTbiBaHme
aBTOMATUYECKIX BbIK/tOYaTesiemn
nnm NpeaoxXpaHnTenen, nepeq nx
BOCCTAHOBJ/IEHNEM HEOOXOOAMMO HanTn 1
YCTPaHWUTb HENCMPaBHOCTb.

« B cnydae HeycTpaHMMbIX HencCnpaBHOCTEW,
NPUMEHSAS  MHOPMaUMo,  YKa3aHHyto B
HaCTOSILLIEM PYKOBOACTBE, HYy>KHO ObpaLLaTbCs



B LIGHTP TexcepBuca.

« Ecnm nponsonaeT cpabaTbiBaHme
ABTOMATNYECKMX BbIKJHOYATEEN
iz npenoxpaHnTenen, nepeq, nx

BOCCTAHOBJ/IEHVEM HEOOXOOVMO HanTh U
YCTPaHUTb HEUCTIPaBHOCTb.
« B cnyyae HeyCcTpaHMbIX HEWCMNPAaBHOCTEW,

npUMeHsAs NHopMaLMIo, YyKa3aHHYO
B HacCTOsLLEM  PYKOBOAOCTBE,  Criedyer
obpatnTbCH B LeHTP Texcepsyca

COMUNELLO.
2 MOAENU U ONMUCAHUE N3AENUN

2.1 OMUCAHUE

OneKkTpoMexaHW4Yeckui  nNpueod,  ANA  CeKUMOHHbIX — ABepen,
cbanaHcnpoBaHHbIX Ha Mpy>kuHax. MoTop-peayKTop NprMeHsieTcs
BMECTE C HanpaBfsloWMMN C PEeMHeM WM Lenblo nepenaqn,
3N1EKTPOHHOWM CTaHUMEN YyNpaBieHus, BKJIKYaAOWEN 31EKTPOHHbIE
KOHLIEBbIE BbIktoYaTenm (kogepbl) ons asurarens 24B nocT. Toka,
noacoeuHaemMbIM pagmonpueMHkom: 433,92 mly, «y3kas nosoca
4acToT».

2.2 TUMNYHBIA MOHTAXK

YCNOBHbIE OBO3HAYEHUA

A MOTOP-PE[JYKTOP C BHYTPEHHEI LIEHTPAJIbHO CTAHLIMEN
B ®OTOSJIEMEHTHI MPW 3AKPLITU

C  MUTAIOLLAA NAMIA

D KJIKOY-CEJIEKTOP

3 TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

RAMPART 600 | RAMPART 1000
230V (£10%) / 50Hz

[vTanue
MakcimarbHoe TAroBoe yewsve (cuna,
HeoBxoaMMast Ans Havana BVKEHUsS BOPOT)

HomuHansbHoe TAroBoe yeunme (cuna, HeobxoaMmMas
ANS NORAEPXKaHNS [IBYKEHNS BOPOT)
MakcumanbHbli BeC BOPOT 110kg 210kg

600N 1000N

200N 300N

MakcymarnbHas CKOpOCTb OTKPbITUSA 0,14 M/ cex
CKOpPOCTb BO BpeMs HOMUHaIbHOTO YCUns 0,1 M/ cek
60 cex

MaKcuMarnbHoe HenpepbIBHOE ABMXeHIE "
(MpepbIBKCTbI PeXVUM paboTbl)

HOTpeﬁnquaq MOLLHOCTb NpW HOMWHaNbHOM

110w 150 W
ycunve
CaetoBoe Bpemst (LED - TIME ) nocne ocTaHoBKy 30 cexyHA nocne oTKpbITUS BOPOT
ABUKEHNS 1 MUHYTY Nocne 3aKpbITus BOPOT
ﬂOTpe?ﬂeHMe TOKa A0NONHUTENbHbIX (BHELLHMX 24VDC / max. W (max 300mA)
yYCTPOIICTB)

ﬂOTpeﬁJ’leHMe TOKa Hapy>XHbIM CArHasIbHbIM

o 24V DC / max. 5W (max 200mA)
NaMMoYKoN

433,92MHz / inHammn4eckuii koa

Papoynpasrerite 200 A1CTaHUMOHHOE YNpaBIIEHVE MaKC.
Tun 3awmTbl I

Knacc sawmtbl P20

[lnanasoH Temneparyp -20°C/+50°C

BEC IBUTATENA 4,5kg \ 5,0kg

4 MOHTAX

4.1 NPEABAPUTEJIbHbIE MPOBEPKU
[ns npaBuibHOM paboThl aBTOMATU3ALMN HY>XXHO YBeanTLCS, YTO:

e Bce npuHagnexxHOCTU UMEKT COOTBETCTBYIOLLME pa3MepbI.

e BopoTa, ec/im OHM OCTaBfieHbl CBODOAHBIMU, HE NepeaBuratoTcs
CaMOCTOSATENBHO.

e CobnopatoTcsa  MUHMMalbHble U
yKasaHHble Ha pucyHke 1.

e B cnyyae OMNPOKNAbIBAOLLMXCS BOPOT, cobntogante
OCTOPOXXHOCTb, 4YTOOblI BOpPOTaA He BCTyNna/iM B KOHTakT C
HanpaBnsLLEN Lenu. (puc. 2).

e [IpoBepbTe, YTO BAOJIb NYTU ABVXXEHUSI BOPOT, Kak Npu 3akpbITn,
Tak 1 NPy OTKPbITUN, HET TOYEK CUNBHOIO TPEHUS.

MaKcumasibHble  pa3mepb,

4.2 NPEJENbI NPUMEHEHUA

[Nepepn BbINOHEHNEM MOHTaXXa MOTOP-PEAYKTOPA HY>XKHO MPOBEPUTb,
4YTO ero XapakTepUCTUKM COOTBETCTBYIOT yKa3aHHbIM B Mmpefenax
npuMeHeHns B naee “TexHUYecKmne XxapakTepucTnkm nsgenms”.

4.3 MOHTAXX MOTOP-PEAJYKTOPA MO/Jl. RAMPART

4.3.1 MOHTAX

e [lomecTute 2 4acTu Hanpasnswowen ana coopku. (Mponyctute
3TOT MYHKT, €C/IN OHa COCTOUT U3 OOHOWN 4acTw).

e [lponycTnTe BHYTPW HAaNpaBASOLLMX TOPLEBYIO HYaCTb CO LUKNBOM
PNC. 3.

e CoefunHVTe ABE YacTy HanpasnstoLLEeN MPY MOMOLLM COeAMHEHNS,
Kak nokasaHo Ha pucyHke. ([TponycTuTe 3TOT MYyHKT, ecim
HanpasnstoLLas COCTOUT U3 OOHOW YacTw).

e [lomecTuTe TOpLEBYIO YacTb C LIecTepHern Ha
Hanpa.nsoLwen 1 cobepute Tary ¢ npyxxuHon (PUC. 5).

e 3aTaHWTe rariky B KOMMIEKTE OTHOCWUTENbHO MPYXXMHbI, MOoKa He
Oy[eT Nony4YeHo gocTaTtodHoe HaTskeHne pemHs/uenn (PUC.6).

e [lpycoegMHUTE pbidar TArM 1 KPenexHylo Ckoby K BopoTam, C
HanpaBnStoLLEN TENEXKON (MOXKHO MCMOb30BaTh TObKO pbidar
“A”) (PUC. 7).

e BcTaBbTe OMOPHbIN KPOHLWITENH HampaBAstowe BAOb CamMoi
Hanpasnsowen (PAC. 8).

e [pukpenuTe NpMBOL K HanmpaBAstoLlen mpu MOMOLLM BUHTOB U
KpoHwWTenHoB B komnnekTe (PAC. 9).

e [lpyKpenuTe OMOPHbIE KPOHLUTENMHbI B KPOHLUTENHY MOAAEPKKN
Hanpasnsowen (PVC.10). MnacTuHbl ¢ OTBEPCTUSMU MOXXHO
paspesaTb B COOTBETCTBUM C Tpebyemon anmHon. B cnydae
MPSIMOrO  KPeMIeHNst K MOTOMKY, KPOHLUTENHbI B KOMMIEKTE He
NCMOJIb3YHOTCH.

e [puKpenuTe NnepeaHNIA KPOHLLUTENH Ha, BOPOTaMu B LIEHTPaIbHOM
nonoxexuun. (PNC. 11).

e CoefvHUTE HanpaBSOLWY U NepedHuA  KPOHLUTENMH Hag
BOpOTaMM NpW MOMOLL WTLIPSA 1 LWNAnHTa B koMniekTe (PC.12).

e [pukpenuTe HanNpaBASIOLWY K MOTOMKY, Kak Mokas3aHo Ha
pucyHkax 13 n 14.

e [lpukpenuTe pbi4ar TA9rM K BOpPOTaM MpPW MOMOLUM LUTHIPS ©
wTtndpta B KomnnekTte (PNC.15).

e [lpuBsHKMTE LUHYP akTuBaLmu pydHol pasbnokmnposku (PC.16).

KOHeL|,

4.4.2 PENYIMPOBAHNVE KOHLIEBOIO BbIKJTKOYATESA

e OTBMHTUTE U NMOMECTUTE KOHLIEBOW BbIK/KOYATENL B Tpebyemoe
nonoxexwue, cm. PNC. 17.

e  3ab/0KMPYNTE KOHLLEBOW BbIKOYATE b, 32KPYTUB BUHT.

4.4.3 PYYHASA PASB/TOKNPOBKA

e [1na pasbiioKMPOBKM U PYHYHOrO MepedBuKeHUs BOPOT HY>KHO
NOTAHYTb 3a LUHYP, NPUBSI3aHHbIA K TeNexke, nepeasuratoLlencs
BOOJIb Hanpasnstowen. (PUC. 18).

e BopoTa MOryT nepemMeLLaTbcs Bpy4YHyHo.

4.4 YCTAHOBKA BPALLAIOLWLEroCA PbIHATA

e N8 yCTaAHOBKM BpAaLLAOLEroca pbldara CMOTPUTE pasmepbl
nokasaHHble Ha PNC. 21.

5 AJIEKTPUHECKUE COEAUHEHUA

[prBog, nocTaBngeTcs C KabeneM MNUTaHus, C BO3MOXHOCTbIO
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COBAVHEHNS C 3EKTPOLLMTOM (060pYA0BaHHbIM COOTBETCTBYHOLLE
sawmTon).  Ona  CoedMHeHMs  NPUHAONIEXHOCTel  (KHOMOK,
CeneKkTopos, POTOEMEHTOB U T. fI.) CM. CeAyoLLWiA Nnaparpad.

. Ha oTane MOHTaX<a HEeobXoANUMO
MCMONb30BaTb WCKIKOYMTENBHO Kabenu C
[BOMHON mn3onsaumern (kabenm ¢ 4exsiom),
Kak a1 COedMHEHWs C  HanpsXeHWem
cetun (230 B), Tak © ANs CoeaMHEHNIA OYeHb
HW3KOro HanpsxeHus 6e3onacHoctn SELV
(MHAMKaTOPHbIE Namrbl, GOTOINEMEHTDI).

. [IBOoMHaa um3onauma  Kabenenm  Jo/KHa
COXpPaHATbCSA [0 MeCTa COefMHEHUS C
KneMmMaMu, CHMMast 060/104KY TOSTIbKO PAAOM
C KJIEeMMHMKaMK, W 3akpennasa  Kabenwu
06BsA3KaMMU.

« cnonbsynte  npwu
NAacTUKOBbIE KaHasbl.

« Vlcnonb3ayiTe pasHble KaHasbl 4719 MPOBOAKM
HM3KOro HanpsikeHusa (230 B) n NpoBoaKM
OYeHb HM3KOro Hanps»>XeHus 6e30MacHOCTH
(SELV).

 [1POBOAHMKM OYEHb HW3KOro Hamnps>KeHUs
6e30MacHOCTU AOMKHbI OblTb  (U3NYECKHK
otaeneHbl (MMHUMYM Ha 4 MM B BO3yxe) OT
NPOBOAHWUKOB HAMPSXXEHNA CETU, UITN XKe OHM
JIONMKHbI ObITb Kak cnegyeT NU30NMpoBaHbl
NPV MOMOLLM AOMONHUTENBHON M30NALMKN C
MWUHUMaIbHOWN TOMLLMHON T MM.

« Wcnonbaynte kabenn FG7 2x1,5 mMm2 B
KayecTBe Kabenem nuTaHua wam Kabenu
BbICLUEN KaTeropum.

« [lepen ceTblo MUTAHUSA aBTOMATUYECKOWM

MOHTaXXe TOJIbKO

CUCTEMbl  HEOOXOAMMO  MPeayCMOTPETb
YCTPOWMCTBO, rapaHTupytoLLee nosiHoe
BCEMOSIIOCHOE  pasbeanHeHne cetn  (c
KaTeropuven cBepxHanpsxenus Il n ¢
MWHUMaAJIbHbIM ~ PACCTOAHMEM  OTKPbITUA
MeXxay PA30OMKHYTbIMW KOHTaKTamu

Ka)kJoro nositoca 3 MM), B COOTBETCTBUM
C npaBWaMM MOHTaXKa U  Hanpsmyto
COEIMHEHHBIMW C KNIEMMaMU NMUTaHUA.

5.1 PETYJINPOBAHUE U COEQUHEHUE MPUHALNEXHOCTEN

5.1.1 CCbIJIKN HA MAHEJb YIMPABJTIEHNA N PETYJIMPOBAHWA

F1: 3alMTHbIM NpepgoxpaHuTens cetn 230B nep. Toka
(F3.15A250V)

F2: 3alnTHbIM nNpefoxpaHuTens cetn 24B nocT. Toka
(F15A250V)

FORCE (TR1): PerynupoBaHune CWJIbl (mMakcumanbHasa
HanpaBNEHNM YacoBOW CTPENKM).

cuhna B

AUTO (TR2): ABTOMATWYECKOE BPEMSA 3AKPbLITUSA (yBennyeHue
BPEMEHMU MO YaCOBOW CTPesKe).

P1: KHomMKa 3anoMuHaHug nynbToB pagnmoynpaBieHus.

P2: KHomMKa 3anoMuHaH1a MakCcMMasnbHOro XoAa.

S1: CenekTop pexuma WA 3A LWATOM (oTKpbITBb-CTON-
3aKpbITb) N ABTOMATUYECKW (0TKPbITb-3aKPbITb)

S2: PeBepcrBHbIA  CEeNeKTOPHbIN nepekntoyaTtens  And

BpallleHus asuratend
POWER LED: OcselleHwne npun oTkpbIThn BopoT LED 2W

LEDT: CurHanbHbiit - ceetoamon  (feedback)  Hanuuua
HanpsXXeHus.

LED2: CUrHanbHbIn cseToamnon (feedback) onsa
NporpaMmmnpoBaHna MakcrMasbHOro xoaa.

LEDS: CUrHanbHbIn cseToamnon (feedback) onsa
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3aI'IOMl/IHaHVIﬂ/y,HaJ'IeHI/lﬂ nynbTOB pagnoynpasieHna.

5.1.2 KNEMMbI N9 COEOVMHEHWA NMPUHALJNTEXXHOCTEW (CN1)

1: GND (o6uwmin)

2: Bxop KHOMKK ynpaeieHus OTKpbITueM-3akpbiTem (NA).

3:  Bxop kHonku cton (NC).

4: Bxop yctpoucTtea 6e3onacHocTn hotoanemeHToB (N.C.)

5: T[utaHve 28B nocT. Toka+ YCTPOMCTBO 6e30macHOCTU
hoToanemeHToB (Makc. 300 MA).

6: [utaHme 28B nocT. Toka- YCTpoWcTBO 6He3onacHOCTU
(HOTOSNEMEHTOB.

7:  TuTtaHre 28B nocT. Toka+ Muratoulaa namna (makc. 5 BT).

8: T[uTtaHume 28B nocT. Toka- Muratouias namna.

9:  Bxop aHTeHHbI (ropsumii NoskoC).

10: GND (o6bwmii).

11: Bxop ycTpoincTtea 6e3onacHocTn 8K2

5.1.3 SAMNOMWHAHME MAKCUMAJIBHOTO XOZA (KOHLIEBOW
BbIKJTIOHATES b OTKPbITUS)

[na HacTpoVkn MakcumasbHoro xoaa FEA (91eKTPOHHBIN KOHLIEBOW
BbIK/ltOYATESNb NMPU OTKPLITUM), HEOOXOAMMO, YTOObLI ABUraTeNb Obin
coefMHeH C cekuvel npu MOMOLLM COOTBETCTBYIOLLErO perbea
1N 4YTOOblI POSIMK TArM Obll COEAMHEH C Lenblo (M pemHem). [Ons
BbINOJIHEHNS [AaHHbIX Onepauuin MexaHW4ecKo COOpPKM CM. rniaBy
“MEXAHNYECKAA CBOPKA”. HeobxoaMMo Tak)Xe COeAUuHUTb
MUHUMYM OAHY KHOMKY ynpaBneHus (Mnu uMeTb B HallMYnm OLMH
nynbT paauoyrnpaBfieHNs, BHECEHHbIH B MaMATb) W aKTuBHble
npeaoxpaHnTeNbHble YCTponcTBa (oToanemeHT 1 Bxog STOP). Ona
npvema FEA, noganTte nuTaHne K ABUraTento, MOMECTUTE CEKLMO
B MOJIOXKEHWE “MOYTM 3aKpbITns” (Ha paccTosHUM okoso 500 MM
OT yropa 3akpbiTuisl), BO3OENCTBYS Ha KHOMKY yrNpaBieHns Uim Ha
nyabT pagvoynpaBieHns. HaxxmmTe n gepXxute HakaTon kHonky P2
Ha WWTe ynpaB/ieHns 0O TexX rnop, rnoka CBeTOAMOL CUrHanmsaumn
LED2 He 3aroputcs, otnyctuTe kHomky P2 (LED2 HauHeT muratb).
PasbennHUTENb HAYHET MaHEBPUPOBaHNE AN 3aKpbITUS [0 yrnopa.
Mocne 3akpbITUS (MOSy4eHUss HYNEeBOrO MOJIOXKEHWUS) HadMHaeTcs
MaHEBPUPOBAHME Ha HWU3KOW CKOPOCTM: KOorga CekUMst OOCTUMHET
Tpebyemoro nonoxkeHus oTkpbitns (FEA) BHOBb HaXKMUTE KHOMKY
P2, cekuus ocTaHaBMBaEeTCA B MOJIOXKEHUM MOJIHOMO OTKPbITUS
(MakcumanbHbI xoa). B kavecTBe anbTepHaTVBbl BOSMOXHO AaTb
X0y 3aKOHYUTBLCS, AONOS A0 MEXaHMYECKOro yrnopa (BCTaBIEHHOIO
B penbc), 3apernctpupoBas nonoxeHve FEA. 3atem psuratenb
npon3BeaeT MaHEBP aBTOMATMYECKOro 3akpblTis, LED2 npekpatiaet
MUraHWe 1 3aTeM BbIK/IIOYaeTCs, MOATBEPXKAasd 3anoMuHaHve
MakcumanbHoro xopa. [lpouesypa npuema FEA MoxeT 6biTb
BbIMO/IHEHA BHOBb, €Cnv TpebyeTcsi, TONbKO €ecnu fABuratenb
nosyvyaeTt NMTaHWe B MONoOXeHun Cton.

5.1.4 SANTIOMNHAHNE/Y DANEHVE MYJIbTA PAOVOYMPABJIEHVA

Ons sanomuHaHWs nNynbTa paguoynpasieHns (paguonepenaTymk

Comunello) gocTaTo4HO HaxkaTb Ha KHomKy P1 naHenu ynpaBneHus,

crenyst NOrnMYecKon CXeme yrpaB/ieHus:

KaHan 1: Haxmnte ognH pas Ha kHonky P1, LED3 murHet oguwH
pas. HaxmuTe Ha KHOMKY nepegaTyvka, KOTOPbIA Bbl
X0TUTe 3anporpammupoBaTb ¢ dyHkumen OTKPbITUA-
3AKPbITAA.

KaHan 2: Haxxmute gBa pasa Ha kHonky P1, LED3 murHeT gga pasa.
Haxkmunte Ha KHOMKy nepefaTynka, KOTOPbIA Bbl XOTUTE
3anporpamMmmunpoBaTth ¢ dyHkumen CTOTT.

Cbpoc:  Haxmute Ha kHorky P1 4eTbipe pasa, cBetoamopn LED3

3aropuTCcs MOCTOSHHBIM CBETOM. Haxmute n gepxure
HaxkaTton kHonky P1, ceetognon LED3 6bICTpO mMuraer,
[LEep>XXnTe HaxkaTon KHomky P1 fo Tex mop, noka cBeToanon,
LED3 He npekpaTtuT mMuraHme (NOATBEPXAAET CTMpaHne
BHECEHHbIX B MaMSATb MyNIbTOB PaanoynpaBieHns).

5.1.5 ABTOMATHECKOE 3AKPbITVIE

[puvratens o6opyayeTcs BKIOHYaEMbIM aBTOMaTUHECKM 3aKPbITVEM.
Ons BKOYEHUST WA OTKJIKOYEHUS aBTOMATMYECKOro  3aKpbITUS
HaXkMUTe Ha TpumMepe TR2 cneayowmm ob6pasom:

BbIEOP ABTOMATUHECKOIO 3AKPbITU4A

0% = ABToMmaTu4eckoe 3akpbitre OTKITFOYEHO
50% =3"

75% =30"

100% = 60"

[MprMeYaHre = yBeMYeHme no YacoBOW CTPeske
3aBOACKME HACTPOWKN: ABTOMaTN4ECKOE 3aKpbITUe BKIOYEHO.(30")

5.1.6 ABTOMATUHECKUIA PEXKM NI TIOLLATOBLIV PEXKVIM
CyLecTBYIOT iBa peXxvMa yrpaBiieHNst ABVKEHNEM: ABTOMATUYECKII
PEXMM (MPY KaXKAOM HaxkaTum Ha KHOMKY OTKPbITVS-3aKpbITUS



NV NyfnbTa pPagMoynpasBneHns ABuraTesls 3MeHsSeT HanpasieHve
OBWKeHNs) nan owarosbii (MPY KaxKAOM HaxXKaTuy Ha  KHOMKY
OTKPBITUS-3aKPbITUS MK Ny/ibTa  pagvoynpasieHvs ABuratens
LUMKINYeCK npoBoauT MaHeBp OTKpbITug-3akpbitua-Cton). [Ons
BbIOOpa HY>KHOro peXknma UCnonbaynTe cenektop S1:

S1 B cocTosHun BKJ1. BKtodeH noLuarosbIi pexxmnm

S1 B cocTosaHnn BbIKJ1. BktoueH aBTOMaTUYECKMN PEXIM
NMPUMEYAHWE: Ecnn  BblbupaeTcsi  aBTOMaTUYECKUA  PEXNM
ynpasneHns, HeobxoaMMO CAenaTe NPOBOAKY KHOMKM CTon (KneMmbl
M1-M3), ecnn Bbl XOTUTE OKOH4YaTENIbHO OCTAHOBUTb CEKLMIO B
TpebyemMoM NONOXKEHWN (40 NONYyHEHNS CregyroLen KoMaHabl).
3aBoACKMNE HACTPOMKN: ABTOMATUHECKUIA PEXXVIM.

5.1.7 PENYJIMPOBAHNE YCTNA

PerynupoBaHve cuibl  BbIMOMHAETCA MpPY  MNOMOLWM  TPUMMEpPa
TR1. Perynvpys ero B HanpasfieHuM 4acoBOW CTPeSiKM, cuna Tarm
yBENMNYMBAETCS (MOBOpaymBas TPMMMEP MPOTMB YacOBOW CTPESIKM,
OHa yMeHblLaeTCsl, U cucTeMa CTaHOBUTCS 60nee YyBCTBUTESbHOM
K OBOHapy>XeHWIO MpenaTcTBusx). 3aBOACKME HacTpovku: Cuna
OTperympoBaHa Ha MUHUMYM.

5.1.8 8K2 BBO[ YCTPOWCTBA BESOMNACHOCTV (M10-M11)

Bxopn ycTponcTtBa 6e3onacHocTv 8k2 MNO3BOMSIET LCMOMb30BaTb
PE3NCTVBHbIE 3alUMTHbIE KPOMKM 8k2, KOTOpble MpW akTuBaumm
KPaTKOBPEMEHHO  MEHSIOT  OBWKEHME 3aKpbITUS 1 OTKPbITUS
(ocTaBasCh B pexxnme OXXngaHnsa 4o CneayroLllen KoManabl).
BHUMAHMWE: Bo BpeMsi nporpaMMupoBaHus MakCMManbHOro xoaa
610K ynpaBnieHUsi NpoBepseT TUM MaKCUMMalsibHOro MMmmnepaHca
Bxoge B TepMuHan 8k2-GND (Hanpumep, N.O., N.C. unu 8k2 Om)
M COOTBETCTBEHHO ynpaBnsieT YyCTPOMCTBOM 6esonacHocTu. B
KOHLe mporpaMMupoBaHne xoda Bcerfa NpoBepsnTe npaBuiibHYo
aKTMBaUMIO BXOAA NOAKIIKOHYEHHOMO YCTPONCTBA 6€30MacHOCTU.

5.1.9 BXO ®OTOS/IEMEHTOB (M1-M4)
Bxop ycTpomcTBo 6e3omacHOCTM  (DOTO/IEMEHTOB  ynpaBnseT
doToanemeHTom (N.C.), KOTOPbIN aKTUBMPYETCSA BO BPEMS 3aKPbITYS,

BbIMOSIHAS  MOJIHYIO  MHBEPCUIO  OBWXKEHWs (M npegoTBpalias
3akpbiTus). G 3akpbiTbiMM - BOpOTamu, ecinm  (DOTOSSIEMEHT
nepexeBayeH, OH MpefoTBpallaeT  OTKpbITUE  (OBHapyxeHue

NPenaTCTBMS C 3aKPbITbIMM BOPOTaMM).

5.1.10 OBHAPY>KEHVIE MPENATCTBIIN

[punratens 06OOpPyAoOBaH CUCTEMON OOHapyXXeHVst NpensTcTBUN,
OEVCTBYIOLLEN BO BPeMsi HOpMaslbHOro xofa. Korpga npenarcrsune
HaxoomMTCa Ha MNyTW ABWKEHWUS Ccekumu, Asuratenb 610KupyeTcs
npv MPEBbILLEHMN CUMbl yaapa, NpefyCMOTPEHHOM CTaHAapTOM,
npv NoMoLLm UmdpoBoro kodepa. [evratens HEHa[oAro N3MeHsaeT
HanpasfeHne ABVPKEHNS 1 OCTaeTCs B COCTOAHUM CToM A0 NOyYeHNs
chefytoLlen komaHapl.

NMPUMEYAHME. Cuctema ynpaBfieHUMA uMeeT nepuoamnyeckoe
camoperynupoBaHue npoduneii  nopora  BMelWaTenbcTBa
NpensATCTBUSA, YTO6bl KOMMEHCUPOBATb /06ble MPOrpeccuBHble
noTtepu 6anaHca KOHCTPYKLUM

5.1.11 OCBELLEHVE B HOYHOE BPEMA

BHyTpn pgpuratens umeetcs noaceetka co ceetogmogom LED
(2 BT, ropuT HenoaBw»KHO), KOTOpas BKIIOYAETCH MPU KaKAOM
MaHEBPE 1N OCTaETCS BK/IOHYEHHOW B TeyeHne npumepHo 30 cekyHn,
nocne kaxgon oTkpbitne (nnm CTOIM) 1 60 cekyHA Nocne Kaxgoro
3akpbITa (MonHoro). OTa (YHKUMS Bcerga npucyTCTBYeT U ee
HeNb3s OTKIIIOUUTD.

5.1.12 HAPY>XKHAA MU AHOLLIAA NAMIA/VMHONKATOP

Ecnn HeobxooMmo coefuHUTb MUTaoLLYtO Jlamny UK Hapy>KHble
VMHAOVKATOPbI, MOXKHO MCMOMb30BaThb CrieumasibHble KneMMbl MUTaHNs
(MaHenb ynpasneHnsa: M7-M8). Bbixon kiemm nogaeT MOCTOSiHHOE
HanpshkeHue (28B NocT. Toka) ¢ MakcumasbHbIM NoTpebneHnem 150
MA (SWIFT).

5.1.13 KIMKOY-CEJIEKTOP 1 BCTIOMOIATEJTbHbIE KHOTMK

B TomM cnyvae, ecnm  HeobXxoOMMO  BbIMOMHUTL  MPOBOAKY
BCrOMOraTe/lbHbIX KOMaHf (Hanpumep, KIIoY-CeNneKkTop), MOXHO
COEAVHUTL MapanfienbHoO  cheumasnbHble BXOAbl (knemmbl M-
M2 ynpaBneHuss OTKpbITMEM-3aKkpbiTeM ©  Kemmbl  M1-M3
ynpasneHnem OCTaHOBKOW).

6 UCTbITAHUA

Kaxgbll  anemMeHT asTomMatMama, Hanpumep YyBCTBUTESbHbIE
KPOMKW, (POTO3NEMEHTbI, aBapuHbI OCTaHOB, U T. A., TpebyeT

cneuvanbHbiX — UCMbITaHUA.  [Ons  JaHHbIX  YCTPOWCTB  HY>XXHO

BbINOJIHNTb NPOLEYPbI, NPUBELAEHHbIE B COOTBETCTBYIOLLMX Pabo4mx

pykosoacTeax. [Ans ncnbitaHun RAMPART BbINOAHWTE NPUBEAEHHYIO

[anee nocnefoBaTelbHOCTb OnepaLuii:

e [lpoBepbTe CTPOroe BbINOSIHEHVE BCEro MNpPeayCMOTPEHHOrO
B HacTOslLLeM pyKOBOACTBE, W, B OCOBEHHOCTW, B rnase “1
[MpeoynpexaeHna”;

® llcnonb3dyss MNpedyCMOTPEHHble YCTPOWCTBa AN yrnpaB/ieHus
WM OCTaHoBa  (K/IOY-CENEKTOP, KHOMKK  YNpaBfAeHUs  uan
pazvonepenaTynk), BeiNOSHUTE NPOBHOE OTKPLITME, 3aKPbITME 1
OCTaHOB BOPOT, @ TakXXe NMpoBepbTe MOBEAEHNE BOPOT, KOTOPOE
[OOJSKHO COOTBETCTBOBATL NPEdYCMOTPEHHOMY.

e [lpoBepbTe paboTy KaxAoro ycTponctsa 6e3onacHocTH,
MNMEIOLLLErocst Ha ycTaHoBKe ((POTOSMEMEHTbI, YyBCTBUTESIbHbIE
KPOMKM, aBapWinHbIA OCTaHOB U T. A.).

7 TEXOBCJTY)XXUBAHUE

Heobxoanmo perynspHo NpoBoAuTb TeXobCnyKMBaHWe, nprenekas
01 3TOro  KBaMUUMPOBaHHbIA MepcoHan B COOTBETCTBUM C
OEeACTBYOWMMN HopMaTBaMn 1 3akoHogatensctsoM. RAMPART
HY>KOaeTCs B MIaHOBOM TEXOOCNyXMBaHWUM pa3 B 6 MecsueB uam
cnycTst 10 000 MaHeBpOB Nocie NOCNeAHEro TeXObCy)KMBaHUS.

e OTcoednHUTE MOHOM UCTOYHVK NUTaHUS OBUraTens

e [lpoBepbTe 1 3aMeHNTE BCEe U3HOLLEHHbIE YacTu B OBVKEHUN

e [lpoBepbTe COCTOSIHME M3HOCA BCEX YacTel aBToMaTn3aumum

8 3AMNACHbIE HACTU

MOXHO MprobpecTn 3anacHble 4acTu, B Cllydae HeobXOAUMOCTM
obpallanTech B Cry»xby Texcepsuca.

9 BbiBO3 B OTXO/[bl

B koHue cpoka CJ'Iy)K6bI CnCTeMbl aBTOMaTM3aunn  HY>XHO
BblBE3TU €e B OTXOObl, C MPUBJEYEHVEM KBaIMPULMPOBAHHOIO
nepcoHana. MaTepuanbl LO/MKHbI  MOBTOPHO  YTUN3UPOBATLCA
nnn Bbl6paCbIBaTbCﬂ B COOTBETCTBUM C OENCTBYIOLLMMN MECTHbBIMMA
npasnnamun.

10 TAPAHTUA

a) HacToswas rapaHTus, Ucnonb3yemasi B KOMMEPHECKMX OTHOLLEHNSX
WA B CRydae MpofaXu TOBapoB AN NPOMeCCUOHaNbHOro
CMOJIb30BaHWsl, OrpaHNYMBaETCs PEMOHTOM WM 3aMEHOW 4acTu
napenus, npudHaHHoro FRATELLI COMUNELLO SPA umetowmm
nedekTbl, NoCcpeacTBOM npegocTaBneHns SKBUBAIEHTHbIX
BOCCT@HOBJIEHHbIX  M3Oenu  (ganee no  TekcTy «[puHsaTas
rapaHT/s»), Npy 3TOM B rapaHTUiO He BXOASAT 3aTpaTbl HA PEMOHT 1
3amMeHy mMaTepuranos (HanpumMep, 3aTpatbl Ha onnaty Tpyaa, apeHay
mMartepuanos v T. 4.).

b) VickniodaeTcs npumeHeHve nonoxxeHun crtaten 1490-1495
pakgaHckoro kogekca ranuu.

c) FRATELLI COMUNELLO SPA rapaHTupyeT yHKLMOHNPOBaHME
n3nennii B npefenax, ykasaHHblX B NPUBEAEHHOM Bbllle MOAMYHKTE
a). Ecnv He cylecTByOT Apyrime LOrOBOPEHHOCTU, CPOK OeNCTBUS
[MpuHATON rapaHTUM cocTaBnsdeT 24 (OBafduaTb YeTblpe) Mecsaua ¢
[aTbl NPON3BOACTBA, KOTOPas yKasaHa Ha caMoM nsaenuu. rapaHTms
aBNAeTCa AencTeuTensHon n obasatensHon ans COMUNELLO
TONBbKO B TOM CJlyyae, eCnv n3genue Obino NpasuibHO MOHTUPOBaHO
N BbINOJIHAETCS TEXOOCNYyXXMBaHWe B COOTBETCTBMM C Mpasuiamm
YCTaHOBKM 1 ©e30MacHOCTW, yKa3aHHbIMM B OOKYMEeHTauuu,
npenoctaBneHHon COMUNELLO wnv npencrtaBneHHom Ha cainte
http://www.comunello.com/corporate/general_conditions_sales/
d) MapaHTVs He OeNCTBYEeT B CRedyloLLMX Cry4asx: rapaHtus He
MOKpbIBaET NtoOble MOBPEXAEHNS W3AeNV, MpOon3oLleallne npu
TPaHCNoOpPTMPOBKE MAN BCeaCTBNeE

HeNCrnpPaBHOCTW 3/IEKTPOYCTAHOBKM Y MOKyMnaTens, 4esloBe4ecKomn
XanaTtHOCTU U HeBPEeXHOCTK, HapyLleHWs Mmpasuia 3aKcrayataumm
3/1EKTPOYCTAHOBKM, HECaHKLMOHMPOBAHHOM pa3bopKn, pemMoHTa
N MogmdrKaumm, HenpaBuiIbHOrO NCMOb30BaHMS (Mbl COBETYEM
npoBOAUTb TexHu4eckoe obcnyxmBaHne 1 pas B 6 Mecsues),
MNCMOSIb30BaHNS  HEOPUIMHasbHbIX — 3an4acTel;  BO3LeWCTBUS
aTMOCHEPHBIX  SBMEHUA UM XUMWYECKUX BeLecTB. [apaHTus
He BkJlO4aeT B CebS CTOMMOCTb PacXOAHbIX MaTepuanos, B
nobom cnydae COMUNELLO npuobpeTtaeT npaBo Ha KpeauT
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3a onepauuv, BbINOSHSEMble Y 3akasunka, B TOM Ccilyyae, eciv
onepauus okasblBaeTcs OeCcrnonesHoW, MOCKONbKY He nopnagaeT
nof [encTBue rapaHTUM uav MOTOMY YTO KMEHT WCMONb30Ba
napenne COMUNELLO HebpexxHO, HEOCMOTPUTENBHO W He nMes
Hafnexallero onbiTa, B CBA3M C YeM MPaBUIbHOE MCMOSIb30BaHmne
npoayKTa MOrflo Mo3BOMUTL UK3bexaTb YycTaHoBKy."e) Ycnosus
BCTYM/IEHNS B [ENCTBME: eC/M He COrjlacoBaHO MHadve, NpaBoO Ha
MPUHATYIO  rapaHTUIO  OCYLLECTBASETCS MyTeM MNpPeaoCcTaBfeHVs
KOMUW  [OKYMEHTa, YAOCTOBEPSIOLLEro MOKYMKY (CHeT-Hanorosas
kBuTaHums), COMUNELLO. 3akasunk gomkeH 3asBUTb O Hanm4ymm
nedekta COMUNELLO B TeyeHne 30 (TpuauaTu) OHen nocne ero
oBHapy>KeHus.

[aHHoe [OencTBre OOS/HKHO OCYLLECTBAATLCS B TedeHne 6 (LecTwn)
MecCsLLeB C MOMEHTa 0obHapy»eHus. Yactn 1sgenunin, Oas KoTopbix
TpebyeTcs npuMeHeHve [IpUHATOM rapaHTuW, [OOSKHbI  ObiTb
oTnpaeneHbl 3akasynkom no agpecy: FRATELLI COMUNELLO SPA,
Via Cassola 64, 36027 Rosa (VI) Italia.

f) 3akasuMk He MoXeT TpeboBaTb KOMMEHCALMM 3a KOCBEHHbIV
yllepb, ynyLleHHyo nprbbiib, NOTEPU NPOU3BOACTBa U, B /OO6OM
cnyyae, He MOXeT TpeboBaTb KOMMeHcauun, MpeBbillaloLLen
CTOMMOCTb  MOCTaBNSIEMbIX KOMMOHEHTOB WAM  uspgenvin. Bce
pacxofbl Mo TPaHCMOPTUPOBKE N3OENN, MOANEXALLMX PEMOHTY N
OTPEMOHTMPOBAHHbIX, XOTS U MOKPbIBAIOTCS [PUHATON rapaHTuen,
onnadymsaroTcs 3akasymkom.

g) lMpuHATas rapaHTUs He pacrnpoCTpaHsieTCs Ha BHeLUHee
BMeLLlaTeIbCTBO TexHu4Yeckoro nepcoHana COMUNELLO.

h) Ocobble nM3MeHeHVs1 yCnoBuin MpUHATON rapaHTuM, OMMCaHHbIX
30€eCb, MOryT OMNpPefensTbCsi CTOPOHaMV B COOTBETCTBYIOLLMX
KOMMEPYECKMX [OroBOpax.

i) B cnydae BO3HMKHOBEHVS tOPUAMYECKOrO crnopa ntoboro pogda
NPYMEHSIETCS  UTaSIbIHCKOE — 3aKOHOAATesNlbCTBO, U SBASETCS
KOMMETEHTHbIM CyAebHbIN OKPYT . BU4eHLbI.
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AUTOMATION

FRATELLI COMUNELLO S.PA.
AUTOMATION GATE DIVISION

Via Cassola, 64 - C.P. 79

36027 Rosa, Vicenza, Italy
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